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1 Simbolos

1.1

Simbol Descripc:
Marcado de conformidad CE con el nimero
0123 del organismo notificado.

Simbol Descripc

Descripcion de los simbolos

“ Fabricante.

ADVERTENCIA: peligro que podria dar lugar
a lesiones o danos graves en el dispositivo si
no se siguen correctamente las instruccio-

nes de seguridad.

A

YA

ATENCION: peligro que podria dar lugar a
lesiones o dafios leves o moderados en el
dispositivo si no se siguen correctamente
las instrucciones de seguridad.

Manual del usuario; manual de
funcionamiento.

BH

Producto sanitario.

SN

Numero de serie.

Numero de catélogo.

Cédigo de lote.

Advertencia: las leyes estadounidenses solo
permiten la compra de este dispositivo a los
profesionales del sector sanitario con titula-
cion y licencia para ejercer o a otras perso-
nas designadas por los mismos.

Rx Only

Recogida por separado de equipos eléctri-
cos y electronicos.

Cédigo de matriz de datos con informacion
del producto. Incluye identificacion unica del
producto.

=

Lampara: luz, iluminacion.

2 ldentificacion y uso previsto

2.1 ldentificacién

Mando electrénico para los micromotores de induccion sin sensor Bien-Air Dental

MCX, MX2 y MX-i.



2.2 Uso previsto

Producto exclusivamente para uso pro-
fesional. Uso en odontologia para tra-
bajos de restauracion, endodoncia e
implantologia. Se prohibe la utilizacion
de este producto para fines distintos al
previsto, ya que podria resultar peli-
groso.

3 Advertencias
y precauciones
de uso

3.1

Este mando electrénico responde a las
normas de seguridad eléctrica de con-
formidad con la norma IEC 60601-1,
tercera edicion, asi como a aquellas
relativas a la compatibilidad electro-
magnética, segun lo estipulado en la
norma IEC 60601-1-2, cuarta edicion. El
entorno electromagnético previsto es
«Instalaciones sanitarias profesiona-
les».

/\ ATENCION

Este dispositivo debe ser utilizado por
una persona cualificada, en particular
de acuerdo con las disposiciones lega-
les vigentes sobre seguridad laboral,
las medidas de higiene y de prevencion
de accidentes, asi como estas instruc-
ciones de uso. En funcion de estas dis-
posiciones, el usuario debe:

« Utilizar Unicamente dispositivos en
perfecto estado de funcionamiento.

« Asegurarse de que la placa Unica-
mente se utiliza para el propdsito
para el que ha sido disenada.

« Evitar el contacto con liquidos.

Precauciones

3.2 Precauciones que tomar
durante la integracion

/\ ATENCION

« La longitud total de la linea de sumi-
nistro eléctrico de CC debe ser infe-
rior @ 3m. Se recomienda
encarecidamente el uso de nucleos
de ferrita.

La longitud total del cable RS-232
debe ser inferior a 3m. Se reco-
mienda encarecidamente el uso un
cable blindado RS-232.

En el momento de realizar la integra-
cion, utilizar Unicamente una alimen-
tacion médica conforme a las normas
EN/IEC 60601-1, tercera edicion, res-
petando los valores exigidos de vol-
taje soportado, distancias de fuga y
distancias aéreas.

Una vez realizada la integracion, el
conjunto pasa a ser un sistema EM
(sistema electromédico).

Conecte las tomas de tierra (GND) de
todos los mandos electrénicos al DMX3.
Esto serd asimismo vélido para las
interfaces digitales.

Los niveles de tensién de las entra-
das pueden configurarse a través de
la interfaz serie RS$-232 (documento
disponible previa solicitud). Para reci-
bir mas informacion o para resolver
cualquier pregunta relativa a la inte-
gracién, a la configuracién del
cableado o a la programacion del sis-
tema DMX3, pdngase en contacto con
su representante de Bien-Air Dental
(consulte las direcciones mas ade-
lante).

Utilice Unicamente accesorios vy
cables especificados por Bien-Air
Dental SA.




3.3 Compatibilidad electromagnética (precauciones)

/\ ATENCION

La DMX3 cumple los requisitos de CEM segun la norma IEC 60601-1-2.

No deben utilizarse equipos de radiotransmision, teléfonos moviles, etc. en las
inmediaciones del dispositivo, ya que podrian afectar a su funcionamiento.

Deben tomarse precauciones especiales al usar fuentes de emisién potentes,
como aparatos quirlrgicos de alta frecuencia y similares, para que los cables de
alta frecuencia no pasen por encima del dispositivo ni cerca de él.

En caso de duda, péngase en contacto con un técnico cualificado o con Bien-Air.

Debe evitarse el uso de DMX3 de manera adyacente o superpuesta a otros apara-
tos. Si esa disposicion del equipo es absolutamente necesaria, debe controlarse el
DMX3 para comprobar que funcione correctamente en la configuracion en la que
va a utilizarse.

/\ ATENCION

La utilizacién de accesorios, transductores y cables diferentes a los que se especi-
fican, exceptuando los transductores y cables que Bien-Air vende como piezas de
recambio para los componentes internos, puede ocasionar un aumento de las
emisiones o una disminucion de la inmunidad.

/\ ATENCION
Los aparatos de comunicacion de RF portétiles (incluidos los periféricos como los
cables de antena y las antenas exteriores) deben usarse a una distancia superior a
30 cm de cualquier pieza del aparato, incluidos los cables especificados por el
fabricante. De lo contrario, el funcionamiento del equipo podria verse afectado
negativamente.



3.4 Compatibilidad electromagnética (descripcion)

Guia y declaracion del fabricante: emisiones electromagnéticas

El DMX3 esta disefiado para utilizarse en el entorno electromagnético que se
especifica a continuacion. El cliente o usuario del DMX3 debe asegurarse de que se
utilice en ese entorno.

ormidad

Prueba de emisiones Entorno electromagnét guia

El DMX3 utiliza energia de RF solamente para funciones
Emisiones RF Grupo 1 internas. Por tanto, las emisiones RF que produce son muy
CISPR 11 P bajas y es improbable que causen interferencias en los
equipos electronicos cercanos.
Emisiones RF
CISPR 11 Clese B
) EL DMX3 se puede utilizar en todo tipo de entornos, inclui-
Emisiones armadnicas Bl FA n
Clase A dos los domésticos y aquellos con conexién directa a la red
IEC 61000-3-2 o P i q iy
publica de suministro eléctrico de baja tension que abas-
Emisiones debidas a fluc- tece a los edificios utilizados con fines domésticos.
tuaciones de tension No aplicable
IEC 61000-3-3

Guia y declaracion del fabricante: inmunidad electromagnética

El DMX3 estd disenado para utilizarse en el entorno electromagnético que se
especifica a continuacion. El cliente o usuario del DMX3 debe asegurarse de que se
utilice en ese entorno.

Prueba de

inmunidad

Nivel de prueba
IEC 60601

Nivel de conformidad

Entorno
electromagnético: guia

Descarga elec-
trostatica
(ESD)

IEC 61000-4-2

+8 kV contacto
+2 kV aire

+4 kV aire

+8 kV aire

+15 kV aire

+8 kV contacto
+2 kV aire

+4 KV aire

+8 kV aire
+15 kV aire

Elsuelo debe ser de
madera, de cemento o de
baldosas de ceramica. Si los
suelos estan recubiertos de
materiales sintéticos, es
conveniente que la hume-
dad relativa sea del 30 %
como minimo

Réfagas de tran-
sitorios eléctri-
cos rapidos

IEC 61000-4-4

+2 kV para lineas de suminis-
tro eléctrico
+1 kV para otras lineas

+2 kV para lineas de suminis-
tro eléctrico
N/A

La calidad de la red eléc-
trica debe ser la de un
entorno comercial u hospi-
talario.

Ondas de choque
IEC 61000-4-5

+0,5 kV entre lineas
+1kV entre lineas

+0,5 kV de linea a tierra
+1kV de linea a tierra
+2 kV de linea a tierra

+0,5 kV entre lineas

+1 kVentre lineas

+0,5 kV de linea a tierra
+1 kV de linea a tierra
+2 kV de linea a tierra

La calidad de la red eléc-
trica debe ser la de un
entorno comercial u hospi-
talario.




Prueba de
inmunidad

Nivel de prueba

IEC 60601

Nivel de conformidad

Entorno
electromagnético: guia

Huecos de ten-
sion, interrupcio-
nes cortas y
variaciones de la
tension en las
lineas de entrada
del suministro
eléctrico 1

IEC 61000-4-11

0% UT para 0.5 ciclos, a 0°,
45°,90°,135°, 180°, 225°,
270°y315°

0% UT para 1 cicloy 70% UT
para 25/30 ciclos a 0°

0% UT para 250 ciclos a 0°

0% UT para 0,5 ciclos, a 0°,
45°,90°,135°,180°, 225°,
270°y 315°

0% UT para 1 cicloy 70% UT
para 25/30 ciclos a 0°

0% UT para 250 ciclos a 0°

La calidad de la red eléc-
trica debe ser la de un
entorno comercial u hospi-
talario. Si el usuario del
DMX3 necesita disponer de
un funcionamiento conti-
nuado durante los cortes de
la red de suministro eléc-
trico, se recomienda ali-
mentar al DMX3 con un
sistema de alimentacion
ininterrumpida o con una
bateria

Campo magné-
tico debido a la

Los campos magnéticos
generados por la frecuencia
de la red deben situarse a

frecuenciadela [ 30 A/m 30A/m niveles propios de una ubi-
red (50/60 HZ) cacion UP \cz enun entorno
IEC 61000-4-8 It
comercial u hospitalario.
3Vrms 3Vrms La intensidad del campo de

Perturbaciones
conducidas indu-
cidas por campos
RF

IEC 61000-4-6

de 0,15 MHz a 80 MHz

6 Vrms en bandas ISM
de 0,15 MHz a 80 MHz

80% AM a 1 kHz

de 0,15 MHz a 80 MHz

6 Vrms en bandas ISM
de 0,15 MHz a 80 MHz

80% AM a 1 kHz

Campos electro-
magnéticos RF
radiados

IEC 61000-4-3

3V/m
de 80 MHz a 2,7 GHz
80% AM a 1 kHz

3V/im
de 80 MHz a 2,7 GHz
80% AM a 1 kHz

los transmisores RF fijos,
determinada mediante un
estudio del campo electro-
magne’l\'cow, debe ser infe-
rior al nivel de conformidad
en cada intervalo de fre-
cuencia

Es posible que se produzcan
interferencias en los alrede-
dores de los equipos marca-
dos con el siguiente

simbolo: (((")»

Campos de proxi-
midad desde un
equipo de comu-
nicacion RF ina-
@mbrico

IEC 61000-4-3

ey [ uenamoc [t et
385 1.8 27

450 2 28

710, 745,780 0,2 9

810, 870, 930 2 28

1720, 1845,1970 2 28

2450 2 28

5240,5500, 5785 0.2 9

Distancia: 0.3 m




Prueba de Nivel de prueba Entorno

Nivel de conformidad

inmunidad IEC 60601 electromagnético: guia

NOTA: UT es la tension de red de CA previa a la aplicacion del nivel de ensayo.

Prestacion esencial segun la norma IEC 60601-1: la prestacidn esencial es mantener la intensidad luminosa
visual del LED y la velocidad de giro del motor. La desviacion maxima permitida de la velocidad de giro es de

5 %.

IEC 61000-4-6: rotacion del motor ligeramente perturbada entre 950 kHz y 1 MHz. Velocidad de giro ligeramente
por debajo de la tolerancia de -5 %. Dado que no se identificaron riesgos los ensayos se consideraron superados
sin desvio en los niveles de cumplimiento.

1. La intensidad del campo de los transmisores fijos, como las estaciones base para radioteléfonos
(moviles/inaldmbricos) y radios méviles terrestres, radioaficionados, radiodifusion AMy FM y emi-
sion de television, no se puede predecir de manera tedrica con precision. Para evaluar el entorno
electromagnético producido por los transmisores RF fijos, deberia considerarse la posibilidad de
realizar un estudio del campo electromagnético. Si la intensidad del campo medida en la ubicacién
donde se utiliza el DMX3 supera el nivel de conformidad de RF referido anteriormente, se debe ob-
servar el DMX3 para comprobar que funciona correctamente. Si se observa un funcionamiento
andmalo, puede ser necesario recurrir a otras medidas adicionales, como una reorientacion o reu-
bicacién del DMX3.

A 80 MHz y 800 MHz se aplica el intervalo de frecuencia mas elevado.

Estas indicaciones pueden no ser aplicables en todas las situaciones. La propagacion
electromagnética se ve afectada por la absorcidn y la reflexion de estructuras, objetos
y personas.




FIG. 1

4 Descripcion

4.1 Vision general del
sistema

Los micromotores MCX y MX2 estan
disenados Unicamente para procedi-
mientos de profilaxis, restauracion y
endodoncia.

El motor MX-i estd disefado exclusiva-
mente para procedimientos de implan-
tologfa.

El mando electrénico DMX3 puede con-
trolar especificamente los siguientes
pardmetros del motor: velocidad de
giro (de 100 a 40 000 rpm); limites de
par; el sentido de giro del motor (hacia
delante, hacia atras) y la intensidad
luminosa.

Dependiendo de la configuracién del
software, puede que los modos endo-
donticos —auto-reverse  (inversion
automatica) y auto-forward (avance
automatico)— no estén disponibles.

Los modos endodénticos no estan dis-
ponibles con el motor MX-i.

4.2 Conectores

FIG. 1

(1) Fuente de alimentacion

(2) Salida del motor

(3) MUXy vélvula del motor

(4) Tarjeta adicional

(5) Interruptor DIP - configuracion del
modo

(6) RS-232

(7) CAN

(8) Sensor de presion del aire

(9) Entrada analdgica

(10)REF placa
Versién soft.: XX = afo, YY = mes)
Numero de diagrama
Numero de revision
SN (NUmero de serie)

(11)NUmero de configuracion del sof-
tware



FIG. 2
Especificaciones de los conectores

#

Elemento

11

po Especificac

Comentario

1 Fuente de alimentacién | Entrada 32VCC+/-10%
Fases A, By C
2 Salida del motor Salida L+ L~ (luz LED)
. MUX 1, MUX 2, valvula
3 MUX y vélvula del motor | Salida 24 CC, Iméx = 300 mA
4 Tarjeta adicional - -
5 INTERRUPTOR DIP - -
6 RS-232 E/S Interfaz digital
7 CAN E/S Interfaz digital
Sensor de presion del de 0 a 3 bares
8 | Gire Enirada | (56 05 300 kPa, de 0 2 43,5 psi)
9 Detector de presencia 1. Entrada Activaa 0V CC
2y3
9 Giro Entrada 005VCC(TTL) eqrada de desactiva-
(horario/antihorario) cion
9 Control de intensidad Entrada de 0 ° svee . Entrada de activacion
(16 ajustes de salida)
9 Referencia de velocidad | Entrada de0ab5VCC UNERLIEOCTEITE

cion

Consulte la FIG. T para ver la numeracion.




4.3 Funciones principales

« Controla hasta tres motores (MCX,
MX2, MX-i).

« Mando neumatico.

« Control eléctrico mediante entradas
analdgicas o interfaz digital (R$-232).

Los parametros variables del sistema
son los siguientes:

« Franja de velocidades:
40 000 rpm
Ajuste de la velocidad en el modo ON/
OFF o Progressive (Progresivo)

Par maximo ajustable del 10% al
100% en incrementos del 1%
Control de la intensidad de la luz LED
del motor
(16 ajustes) o luz ON/OFF

Modo restauracion
(sentido horario/antihorario)

Modo endodoncia (disponible segln
la configuracion):

Modo Auto-reverse: el sentido de giro
se invierte automaticamente cuando
se alcanza el limite de par (ajustable
del 10% al 100% del par méximo).
Modo Auto-forward: el sentido de giro
se invierte de manera similar al
modo auto-reverse; ademas, el motor
pasa automaticamente a giro en sen-
tido horario tras un periodo ajustable
de giro en sentido antihorario (de 0 a
25 segundos).

de 100 a

4.4 Datos técnicos

/\ ATENCION

Las especificaciones técnicas, ilustra-
ciones y dimensiones incluidas en
estas instrucciones se facilitan solo
como guia.

No se pueden utilizar como base para
ninguna reclamacion.

El fabricante se reserva el derecho a
realizar mejoras técnicas en el equipo
sin cambiar estas instrucciones.

Si desea obtener informacién adicional,
pongase en contacto con Bien-Air Den-
tal SA en la direccion indicada en la
contraportada.

Dimensiones (L.xAn.xAL):102 x 58 x 27
mm

.Aprox.78 g

Tension de alimentacién: 32 V CC
+/-15%
(min. 27,2 V CC,
méax. 36,8V CC)

Potencia nominal: ......... 60 W (MCX y
MX2)
120 W (MX-i)

Condiciones ambientales: operativas
« Temperatura: de +10 °C a +40 °C
« Humedad relativa: del 30% al 80%,
incluida la condensacion
« Presion atmosférica: de 700 hPa a
1060 hPa

Condiciones ambientales: transporte y
almacenamiento
 Periodo max.: 15 semanas
» Temperatura: de -25 °Ca +70 °C
« Humedad relativa: del 10 % al 95 %
« Presion atmosférica: de 500 hPa a
1060 hPa

Peso:..




4.5 Proteccidn instalada

Temperatura

El sistema controla continuamente las
temperaturas de la superficie externa
del motor y del mando electrénico.

Fuente de alimentacion

El mando electrénico estd protegido
contra sobretensiones y subtensiones y
también contra la inversion de polari-
dad.

Motor y luz

La salida del motor (fases) estd prote-
gida contra cortocircuitos.

La salida de luz estd protegida contra
cortocircuitos.

El sistema detecta la interrupcién de
una, dos o tres fases y el motor no
arranca o se para.

Aire de escape

REF. 1501748-001: Este sistema solo
es necesario si el mando se controla
neumaticamente, con el pedal en posi-
cién elevada, y si la valvula controlada
por el pedal no dispone de ventilacion.
Pdngase en contacto con su distribui-
dor para su instalacion.

4.6 Proteccion del
medioambiente e indicaciones
para el desecho

X

Este dispositivo debe reciclarse. Los
equipos eléctricos o electrénicos pue-
den contener sustancias nocivas para
la salud, asi como para el medioam-
biente. El usuario puede devolver el
aparato a su distribuidor o directa-
mente emplear los servicios de una
empresa autorizada para el procesa-
miento y la recuperacion de este tipo de
EC]L)JiDOS (Directiva europea 2012/19/
EU).

o
()]
Ll
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5 Not | Mot
Mode |Function| c.q | used

FIG. 3

5 Instalacion

5.1 Modos operativos

FIG.3

Los 6 interruptores DIP sirven para configurar el sistema y en concreto para selec-
cionar el modo operativo (consulte la tabla siguiente). La instalacion del sistema
depende del modo operativo elegido. Para obtener mas informacioén y asistencia
técnica, pdngase en contacto con su distribuidor de Bien-Air Dental

Interruptores DIP

Descripcion
8

0 0 0 X X X X Modo eléctrico de 100 rpm a 40 000 rpm

1 0 1 X X X X Modo neumatico de 100 rpm a 40 000 rpm

2 1 0 X X X X Modo neumatico con limitacion eléctrica

3 1|1 |x X [X [X |Modo en serie (RS232)

Todos x Ix I x Ix |x Envio automatico del marco de estado (1 = habilitado,

0 = deshabilitado)

Todos los modos

DS DS DS X |X |Retardo de luz (1 = habilitado, 0 = deshabilitado)
salvo el 3

Comprobacion del marco (0 = suma de comprobacion, 1 =

Soloel modo 3 1 1 X 1 X X CRO)

Nota : Estados de los interruptores DIP: 0 = OFF, 1 = ON, X = sin influencia.



5.2 Diagramas de cableado

Los diagramas de cableado que aparecen a continuacién muestran una configura-
cion estandar del sistema en cuatro modos operativos. Las conexiones dependen
de la integracion en el equipo y de las funciones deseadas.

5.2.1 Modo 0 (modo eléctrico de 100 rpm a 40 000 rpm)

FIG. 4

La velocidad objetivo del motor se alcanza mediante un potenciometro (10 kQ) o
un pedal eléctrico. Se necesita un potenciometro de 10 kQ para variar la intensi-
dad luminosa.

Dual Motor hose ___Motor holder 1
; (Blue)
Phase A P
i = Red)
i ) M
phase 1 (Black)
Power Supply | ™ (Brown) 45/
utput ! Lep
32VDC +/- 10% 1 —
| Motorhose ___Motor holder 2.
L E (Bluc)
|
L (Red) M
(Black)
(Orange)
4
(srown) 57

s4 Holder 3

S3 Holder 2

S2 Holder 1

20v
Electro valve

Dip switches
2 3 4 5 6

1
A

Status frame (speed / and torque infos)
Only available when the dip switch n°3 is set to ON
position

FIG. 4



5.2.2 Modo 1: modo neumatico de 100 rpm a 40 000 rpm

FIG.5
La velocidad objetivo del motor se alcanza usando un pedal neumatico conectado
al sensor de presion (de 0 a 3 bares). Se necesita un potenciémetro de 10 kQ para

variar la intensidad luminosa.

Dual Motor hose ___Motor holder 1
: (Blue)
Phase A ;
{o— Red)
: e Z@
o (slack)
| (Orange)
] Z
Power Supply | o— (Brown)
Output: ; LED
32VDC +1- 10%
o
: O Motor hose __ Motor holder 2
L / "
Ta (Blue)
L 2w —‘ (Red)
relay M
(Black)
(Orange)
4
(oroun) 57

Holder 3

$3 Holder 2

s2 Holder 1

2v
Electro valve

Dip switches

12 3 4 5 6
=

RS-232 link on

Status frame (speed / and torque infos)

Only available when the dip switch n°3 is set to ON

position

FIG. 5



5.2.3 Modo 2: Modo neumatico con limitacion eléctrica

FIG. 6

Modo neumatico (modo 1) con limitacién de velocidad maxima. Idéntico al modo 1
pero con la velocidad méaxima limitada por un potenciémetro (10 kQ). Se necesita
un potenciometro de 10 kQ para variar la intensidad luminosa.

Dual
Motor switch Motorhose.,
: (Blue)
Phase A >
| o—— (Rea)
phase & — Black)
Phase C [} ornee
Power Supply (Brown)

Output
32VDC +1- 10%
Motor hose __ Motor holder 2.

(Blue)

e @
(Black)

(Orange)

roum) 57

Holder 3

$3 Holder 2

s2 Holder 1

GND

20v
Electro valve

Preumatic input
3 kpa max

Dip switches.
2 3 4 5

1 6
@ P
RS-232 link on

Status frame (speed / and torque infos)
Only available when the dip switch n°3 is set to ON
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5.2.4 Modo 3: Modo serie (RS-232)

FIG. 7

EL DMX3 se controla mediante una secuencia de comunicacion RS-232.

La secuencia de comunicacion RS-232 estd disponible bajo peticion a Bien-Air
Dental SA. Se necesita un potenciometro de 10 kQ para variar la intensidad lumi-

nosa.
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6 Mantenimiento

/\ ATENCION

Utilice Unicamente productos de man-
tenimiento y piezas originales Bien-Air
Dental. El uso de otros productos y pie-
zas podria anular la garantia.

6.1 Revision

No desmonte en ningun caso el disposi-
tivo.

Para todas las tareas de manteni-
miento y reparacién se recomienda
contactar con su proveedor habitual o
directamente con Bien-Air Dental.

7 Informacién
general, garan-
tia y referencias

7.1 Notacion

« A B C, etc.
El texto al que precede una letra
indica un procedimiento que debe lle-
varse a cabo paso a paso.

+ (1).(2), (3), etc.
El texto al que precede un numero
indica texto utilizado con una ilustra-
cion.

7.2 Términos de la garantia

Bien-Air Dental concede al usuario una
garantia que cubre todos los defectos
de funcionamiento, de material o de
fabricacion.

Esta garantia cubre el aparato durante
12 meses a partir de la fecha de la fac-
tura.

En caso de reclamacion justificada,
Bien-Air Dental SA o su representante
autorizado cumplirén con las obligacio-
nes de la empresa indicadas en esta
garantia mediante la reparacion o la
sustitucion gratuita del producto. Queda
excluida cualquier otra reclamacion,
independientemente de su naturaleza,
en particular en forma de reclamacion
por danos y perjuicios.

Bien-Air Dental SA no se responsabiliza
de los danos o lesiones, ni de las conse-
cuencias derivadas de los mismos, oca-
sionados por:

« desgaste excesivo;

uso inadecuado;

incumplimiento de las instrucciones
de instalacion, funcionamiento vy
mantenimiento;

influencias quimicas, eléctricas o
electroliticas no habituales;
conexiones de mala calidad, ya sea
del suministro eléctrico, de aire o de
agua.

La garantia no cubre los conductores
de luz de tipo «fibra optica» flexibles,
asicomo ninguna pieza de material sin-
tético.

La garantia perdera su validez si el
dano y sus consecuencias se deben a
una manipulacién inadecuada del pro-
ducto o si personas no autorizadas por
Bien-Air Dental SA llevan a cabo modi-
ficaciones del producto.

Las reclamaciones conforme a los tér-
minos de la garantia se tendran en con-
sideracion Unicamente si, junto con el
producto, se presenta la factura o la
carta de porte, en la que deben indi-
carse con claridad la fecha de la com-
pra, la referencia del producto y el n.°
de serie.




7.3 Referencias

7.3.1 Conjunto suministrado (véase
la portada)

REF. Denominaciones

1600903-00A BOARD DMX3 FULL OPEN

1600903-008 BOARD DMX3 MCX 100 RPM

7.3.2 Accesorios opcionales (véase
portada)

REF. Denominaciones

1305350-001 Fuente de alimentacion interna

1500554-001 Interruptor de motor dual

1500579-001 Cable RS-232.1=30 cm

1500580-001 Convertidor 24/32 VCCy 24 V CC

1600606-001 Manguera MX-i (L=1,7 m)

1500666-001 Fuente de alimentacion externa

1600677-001 Micromotor MX2 LED

Manguera MX2, silicona gris (L=1,7

1600700-001
m)

1600751-001 Micromotor MCX LED

1600755-001 Micromotor MX-i LED

Manguera MCX, silicona gris

1600756-001 (L=1.7 m)

1600780-001 Micromotor MCX

1501748-001 Aire de escape
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Warranty Months

REF 2100278-0002/2021.04 DMX3 ¢ © Bien-Air Dental SA
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sl Bien-Air Dental SA
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Tel. +41 (0)32 344 64 64 Fax +41(0)32 344 64 91
dental@bienair.com

Other adresses available at
www.bienair.com
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