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T Symboles

1.1 Description des symboles

Pictogr Descr Pictogr Descript:

Marquage CE avec le numéro d'organisme
notifié.

il

Fabricant.

0123
AVERTISSEMENT : danger pouvant entrainer
des blessures graves ou des dommages a
l'appareil si les instructions de sécurité ne

sont pas correctement respectées.

YA

ATTENTION : danger pouvant entrainer des
blessures légéres ou modérées ou des dom-
mages a

'appareil si les instructions de sécurité ne
sont pas correctement respectées.

DE Manuel d'utilisation ; mode d’emploi

Dispositif médical.

SN

Numéro de série.

Numéro de référence.

Code du lot.

Rx Only

Avertissement : selon la loi fédérale (Etats-
Unis), cet appareil est disponible a la vente
uniquement sur ordonnance d'un praticien
agréé.

Collecte séparée des appareils électriques
et électroniques.

=

Code de matrice de données (QR code) pour
les informations produit, y compris ['UDI
(identifiant unique de l'appareil).

Lampe ; éclairage, illumination.

2 ldentification et emploi prévu

2.1 ldentification

Commande électronique pour micromoteurs sans balais et sans capteurs MCX,

MX2 et MX-i de Bien-Air Dental.



2.2 Emploi prévu

Ce produit est destiné uniquement a un
usage professionnel. Il est destiné a
une utilisation en dentisterie restaura-
trice, en endodontie et en implantolo-
gie. Toute utilisation non conforme a
l'emploi prévu de ce produit est inter-
dite et peut s'avérer dangereuse.

3 Avertisse-
ments et précau-
tions d'utilisation

3.1 Précautions

Cette commande électronique respecte
les regles de sécurité électrique,
conformément a la norme CEIl 60601-1,
3% édition, et les reégles sur la compati-
bilité  électromagnétique, conformé-
ment a la norme CEl 60601-1-2, 4°
édition. L'environnement électroma-
gnétique prévu correspond a un envi-
ronnement médical professionnel.

/\ ATTENTION
Le dispositif doit étre utilisé par une
personne  compétente,  respectant

notamment les dispositions égales en

vigueur concernant la sécurité au tra-

vail, les mesures d'hygiene et la pré-
vention des accidents, ainsi que les
présentes instructions  d'utilisation.

Conformément a ces dispositions, les

obligations suivantes incombent a

l'utilisateur :

« Utiliser uniguement des appareils en
parfait état de marche.

« S'assurer que la carte est utilisée
exclusivement pour l'usage auquel
elle est destinee.

« Eviter tout contact avec du liquide.

3.2 Précautions a prendre
lors de l'intégration

/\ ATTENTION

« La longueur totale du cable d'alimen-
tation c.c. doit étre inférieure a
3 metres. L'utilisation de noyaux de
ferrite est fortement recommandée.
La longueur totale du cable RS-232
doit étre inférieure a 3 métres. L'utili-
sation d'un cable RS-232 blindé est
fortement recommandée.

Lors de lintégration, utiliser unique-
ment une alimentation médicale
conforme aux normes EN/CEI 60601-

1, 3% édition, qui respecte la tension
de tenue, les lignes de fuite et les dis-
tances dans l'air exigées.

Suite a lintégration, 'ensemble com-
plet devient un systéeme EM (électro-
médical).

Relier les masses (GND) de toutes les
commandes électroniques connectées a
la carte DMX3.

Cela vaut aussi pour les interfaces
numériques.

Les niveaux de tension en entrée sont
configurables via l'interface série RS-
232  (document disponible sur
demande). Pour plus d'informations
ou pour toute question relative a
l'intégration, a la configuration du
cablage ou a la programmation du
systeme DMX3, veuillez contacter
votre représentant Bien-Air Dental
(adresses ci-dessous).

N'utiliser que des accessoires et
cables spécifiés par Bien-Air Dental
SA.
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3.3 Compatibilité électromagnétique (précautions)

/\ ATTENTION

La commande DMX3 répond aux exigences CEM de la norme CEI 60601-1-2.

Les équipements de radiotransmission, téléphones cellulaires etc. ne doivent pas
étre utilisés a proximité immédiate du dispositif car cela pourrait affecter son
fonctionnement.

Des précautions particulieres sont a prévoir en cas d'utilisation de fortes sources
de radiation, telles que les équipements chirurgicaux a haute fréquence et autres
appareils similaires, afin que les cables HF ne passent pas au-dessus ou a proxi-
mité de l'appareil.

En cas de doute, veuillez contacter un technicien qualifié ou Bien-Air.

La commande DMX3 ne doit pas étre utilisée cote a cote ou empilée avec d'autres
appareils. Si de telles conditions d'utilisation sont requises, la commande DMX3
doit étre surveillée en vue de vérifier son fonctionnement normal dans sa configu-
ration d'utilisation.

/\ ATTENTION

L'utilisation d'accessoires, de transducteurs et de cables autres que ceux spécifiés,
a l'exception des transducteurs et cables vendus par Bien-Air en tant que pieces
de rechange pour des composants internes, peut entrainer des émissions accrues
ou une immunité diminuée.

/\ ATTENTION

Les équipements de communication RF portables (y compris les accessoires
comme les cables d'antenne et les antennes extérieures) ne doivent pas étre utili-
sés a moins de 30 cm de n'importe quelle partie du dispositif, y compris les cables
spécifiés par le fabricant. Sinon, il pourrait en résulter une dégradation des perfor-
mances de cet équipement.

3.4 Compatibilité électromagnétique (description)

Directives et déclaration du fabricant — Emissions électromagnétiques

La commande DMX3 est destinée a étre utilisée dans un environnement électro-
magnétique tel que spécifié ci-dessous. Le client ou l'utilisateur de la commande
DMX3 doit s'assurer qu'elle est effectivement utilisée dans un tel environnement.

Ot o Directives relatives a l'environnement
Test d'émissions Conformité

électromagnétique

La commande DMX3 utilise de 'énergie RF pour
son fonctionnement interne seulement. Ses
Emissions RF Groupe 1 émissions RF sont par conséquent tres faibles et
CISPR 11 ne sont pas susceptibles de provoquer une quel-
conque interférence avec les équipements élec-
troniques situés a proximité.




Conformité

Directives relatives a l'environnement

électromagnétique

Emissions RF

CISPR 11 cass
Emissions harmo-

niques Classe A
CEl 61000-3-2

La commande DMX3 convient pour l'utilisation
dans tout immeuble, y compris les batiments
domestiques et ceux connectés directement au
réseau public basse tension desservant des

Emissions dues aux
variations de tension

CEI 61000-3-3

Non applicable

immeubles d'habitation.

Directives et déclaration du fabricant — Immunité électromagnétique

La commande DMX3 est destinée a étre utilisée dans un environnement électro-
magnétique tel que spécifié ci-dessous. Le client ou l'utilisateur de la commande
DMX3 doit s'assurer qu'elle est effectivement utilisée dans un tel environnement.

Test

d'immunité

Niveau de test CEI 60601 Niveau de conformité

Directives relatives a
l'environnement
électromagnétique

Les sols doivent étre en

Décharge + 8 kV par contact + 8 kV par contact bois, béton ou carre-
électrosta- + 2 kV dans lair + 2 kVdans l'air lage. Si les sols sont
tique + 4 kV dans lair + 4 kV dans l'air recouverts de maté-
(DES) + 8 kV dans lair + 8kVdans l'air riaux synthétiques,
CEI'61000-4-2 | + 15 kV dans l'air + 15 kV dans l'air I'humidité relative doit
étre d'au moins 30 %.
Surtension + 2 kV pour les lignes La qualité du courant

breve/disrup-
tive
CEI 61000-4-4

d'alimentation
+ 1 kV pour les autres
lignes

+ 2 kV pour les lignes
d'alimentation
N.A.

secteur sera celle d'un
environnement com-
mercial ou hospitalier.

Surtension CEl
61000-4-5

+ 0,5 kV ligne a ligne
+1kVligne a ligne
+ 0,5 kV ligne a terre
+1kVligne a terre
+ 2 kV ligne a terre

+0,5 kV ligne a ligne
+1kV ligne a ligne
+0,5 kV ligne a terre
+ 1kVligne a terre
+ 2 kV ligne a terre

La qualité du courant
secteur sera celle d'un
environnement com-
mercial ou hospitalier.
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Test

d'immunité

Baisses de
tension, inter-
ruptions
breves et
variations de
tension sur les
lignesd'entrée

Niveau de test CEl 60601

0 %UT pendant 0,5 cycle,
a 0°,45°,90°,135°,
180°, 225°, 270° et 315°

0 % UT pendant 1 cycle
et 70 % UT pendant 25/
30 cycles a 0°

Niveau de conformité

0 %UT pendant 0,5 cycle,

a0° 45° 90° 135°,
180°,225°, 270° et 315°

0 % UT pendant 1 cycle
et 70 % UT pendant 25/
30 cycles a 0°

Directives relatives a
l'environnement
électromagnétique

La qualité du courant
secteur sera celle d'un
environnement com-
mercial ou hospitalier.
Si l'utilisateur de la
commande DMX3 a
besoin d'un fonctionne-
ment continu en cas
d'interruptions d'ali-
mentation secteur, son

dlelimeni- branchement sur une
tion 1 CEl 0 % UT pendant 250 0 % UT pendant 250 . o .
S 8 o alimentation électrique
61000-4-11 cyclesa 0 cyclesa 0 . N
non interruptible ou
une batterie est recom-
mandé.
Les champs magné-
Champ thues générés par la
- fréquence du secteur
magnétique . . N
P . doivent se situer a des
daa la fré- niveaux caractéris-
quence du 30 A/m 30 A/m . .
tiques d'un emplace-
secteur (50/60 ;
Ho) mept habituel dans un
CEI 61000-4-8 environnement com-
mercial ou hospitalier
typique.
3Vrms 3Vrms Les intensités de

Perturbations

0,15 MHz - 80 MHz

0,15 MHz - 80 MHz

_cond_unes 6 Vrms dans les bandes [ 6 Vrms dans les bandes
induites par
les champs RF SH jSH
CEl 61000-4-6 0,15 MHz - 80 MHz 0,15 MHz - 80 MHz

80 % AM a 1 kHz 80 % AM a 1 kHz
Champs élec-
tromagné- 3V/m 3V/m
tiques RF 80 MHz - 2,7 GHz 80 MHz - 2,7 GHz
rayonnés 80 % AM a 1 kHz 80 % AM a 1 kHz
CEI 61000-4-3

champ provenant
d'émetteurs RF fixes
déterminées par un
relevé électromagné-
tique du site doivent
étre inférieures au
niveau de conformité
dans chague gamme
de fréquence.

Des interférences
peuvent apparaitre au
voisinage d'équipe-
ments marqués du

symbole suivant : (((i)))




Directives relatives a

T?.St Ty Niveau de test CEI 60601 Niveau de conformité l'environnement
d'immunité g .
électromagnétique
a : Niveau de test
Fréq. de test Puissance max. | .. A
[MHz] wl |€1ﬂ|]mmun|te v/
Champs de
proximité 385 1.8 27
générés par
les équipe- 450 2 28
ments de 710, 745, 780 0,2 9 Distance : 0,3 m
communica-
tion sans fil RF | 810,870, 930 2 28
CEI61000-4-3 114790, 1845,1970 | 2 28
2450 2 28
5240, 5500,5785 | 0,2 9

REMARQUE : UT est la tension c.a. du secteur avant l'application du niveau de test.
Performances essentielles selon la norme CEl 60601-1 : Les performances essentielles
consistent a maintenir constantes lintensité lumineuse visuelle de la LED et la vitesse du
moteur. L'écart maximal autorisé pour la vitesse est de + 5 %.

CEl 61000-4-6 : Rotation du moteur légerement perturbée entre 950 kHz et 1 MHz. Vitesse de
rotation légérement inférieure a la tolérance de -5 %. Comme aucun risque n'a été identifié,
les tests ont été considérés comme réussis sans écart par rapport aux niveaux de conformité.

1. Les intensités de champ provenant d'émetteurs fixes, tels que les stations de base pour radiotélé-
phones (cellulaires/sans fil) et les radios mobiles terrestres, radios amateurs, émissions radio AM
et FM, et émissions TV ne sont pas prévisibles théoriquement avec précision. Pour déterminer ['en-
vironnement électromagnétique di aux émetteurs RF fixes, un relevé électromagnétique du site
devra étre envisagé. Si l'intensité de champ, mesurée a l'emplacement ot la commande DMX3 est
utilisée, s'avére dépasser le niveau de conformité RF susmentionné, le fonctionnement normal de
la commande DMX3 devra étre vérifié. Si un fonctionnement anormal est constaté, des mesures
supplémentaires seront éventuellement nécessaires, telles qu'une réorientation ou un déplace-
ment de la commande DMX3.

Note: A 80 MHz et 800 MHz, la gamme de fréquences supérieure est applicable.

Ces directives peuvent ne pas s'appliquer dans toutes les situations, car la propaga-
tion électromagnétique dépend de 'absorption et du réfléchissement par des struc-
tures, objets et personnes.
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FIG. 1

4 Description

4.1 Vue d’ensemble du
systéme

Les micromoteurs MCX et MX2 sont
destinés exclusivement aux interven-
tions dans les domaines de la prophy-
laxie, de la restauration et de
l'endodontie.

Le moteur MX-i est destiné exclusive-
ment aux opérations d'implantologie.

La commande électronique DMX3 per-
met de piloter spécifiqguement les diffé-
rents parametres moteurs suivants : la
vitesse de rotation (100 tr/min a 40 000
tr/min) ; la limitation de couple ; le sens
de rotation du moteur (vers l'avant, vers
larriere) ainsi que lintensité lumi-
neuse.

Selon la configuration du logiciel, les
modes endodontiques peuvent ne pas
étre disponibles (auto-reverse/auto-
forward).

Les modes endodontiques ne sont pas
disponibles avec le micromoteur MX-i.

4.2 Connecteurs

FIG. 1
(1) Alimentation électrique
(2) Sortie moteur
(3) Moteur MUX et vanne
(4) Carte additionnelle
(5) Commutateur DIP - Configuration
du mode
(6) RS-232
(7) CAN
(8) Capteur de pression pneumatique
(9) Entrée analogique
(10)REF de carte
Version de logiciel : XX = année, YY
= mois
Numéro de dessin
Numéro de révision
SN (numéro de série)
(11)Numéro de configuration de logiciel



FIG. 2

Spécifications des connecteurs

1| Almentation€lec ense | 3ovee +/-10%
trique
. } Phases A, B, C
2 Sortie moteur Sortie L+, L (lumiére LED)
3 Moteur MUX et Sortie MUX 1, MUX 2, vanne
vanne 24 Ve.c., Imax = 300 mA
4 Carte additionnelle | - =
5 COMMUTATEURDIP | - -
6 RS-232 E/S Interface numérique
7 CAN E/S Interface numérique
Capteur de pres- . 0 a 3 bar
£ sion pneumatique SniTee (0 a 300 kPa, 0 a 43,5 psi)
9 Supports 1,2, 3 Entrée Actifa 0 Ve.c.
Rotation
9 (sens horaire/anti- | Entrée 0ou 5 Ve.c. (TTL) Entrée pull-down
horaire)
L . . 0ab\Vec. .
9 Intensité lumiére Entrée (16 réglages de sortie) Entrée pull-up
9 R.eference i Entrée 0abVec. Entrée pull-down
vitesse

Voir FIG. 1 pour la numérotation.
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4.3 Fonctions principales

« Pilotage d'au maximum 3 moteurs
(MCX, MX2, MX-i).

« Commande pneumatique.

« Commande électrique via les entrées
analogiques ou linterface numérique
(RS-232).

Les parameétres variables du systéeme
sont les suivants :

« Plage de vitesse : 100 a 40 000 tr/min
« Ajustement de la vitesse en mode
progressif ou MARCHE/ARRET
Couple maximal ajustable de 10 % a
100 % parincrément de 1 %

Intensité de la lumiére (16 niveaux)
ou lumiere ON/OFF

Mode dentisterie restauratrice

(sens horaire/antihoraire)

Mode endodontie (disponible selon la
configuration) :

Mode auto-reverse : le sens de rota-
tion  s'inverse  automatiquement
lorsque le couple limite est atteint
(ajustable de 10 % a 100 % du couple
maximum).

Mode auto-forward : le sens de rota-
tion est inversé de maniére similaire
au mode auto-reverse ; par ailleurs,
le moteur commute automatique
dans le sens de rotation horaire apres
une période réglable de rotation dans
le sens antihoraire (de 0 a 25
secondes).

4.4 Caractéristiques
techniques

/\ ATTENTION

Les spécifications techniques, illustra-
tions et dimensions indiquées dans les
présentes instructions sont fournies
uniguement a titre d'information.

Elles ne peuvent faire lobjet d'une
réclamation.

Le fabricant se réserve le droit d'effec-
tuer des améliorations techniques sur
son équipement, sans modifier les pré-
sentes instructions.

Pour toute information supplémentaire,
veuillez contacter Bien-Air Dental SA a
l'adresse indiquée au dos de la couver-
ture.

Dimensions (Lx lxH):..102 x 58 x 27

Tension d’alimentation : 32 Vc.c. +/-
15 % (min. 27,2
Ve.c., max. 36,8
Ve.c.)

Puissance nominale:..60 W (MCX et
MX2)
120 W (MX-)

Conditions  environnementales -

Fonctionnement

« Température : +10 °C a +40 °C

» Humidité relative : 30 % a 80 %, avec
condensation

« Pression atmosphérique : 700 hPa a
1060 hPa

Conditions environnementales -
Transport et stockage
» Période max.: 15 semaines
« Température :- 25 °Ca+70°C
» Humidité relative : 10 % a 95 %
« Pression atmosphérique : 500 hPa a
1060 hPa



4.5 Protections mises en
ceuvre

Température

La température de la surface extérieure
du moteur ainsi que celle de la com-
mande électronique sont contrélées en
continu par le systeme.

Alimentation électrique

Le systeme de commande électronique
est protégé contre les surtensions et
les sous-tensions ainsi que contre
l'inversion de polarité.

Moteur et lumiere

La sortie moteur (phases) est protégée
contre les courts-circuits.

La sortie de lumiére est
contre les courts-circuits.
L'interruption d'une, de deux ou de trois
phases est détectée par le systeme et
le moteur ne démarre pas ou s'arréte.

protégée

Echappement d’air

REF 1501748-001: ce systeme est
nécessaire uniquement lorsque le dis-
positif est commandé pneumatique-
ment, avec la pédale pneumatique en
position relevée, et si la vanne com-
mandée par la pédale n'est pas équipée
d'un échappement.

Contactez votre revendeur pour linstal-
lation.

4.6 Protection
environnementale et
informations sur la mise au
rebut

X

Ce dispositif doit étre recyclé. Les dis-
positifs électriques et électroniques
peuvent contenir des substances dan-
gereuses pour la santé et l'environne-
ment. L'utilisateur peut retourner le
dispositif a son revendeur ou faire
directement appel a un établissement
agréé pour le traitement et la valorisa-
tion de ce type d'équipements (Directive
Européenne 2012/19/EU).

FRA
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5.1 Modes de fonctionnement

FIG.3

Les 6 commutateurs DIP servent a configurer le systeme et, en particulier, a sélec-
tionner le mode de fonctionnement (voir le tableau ci-dessous). L'installation du
systeme dépend du mode de fonctionnement sélectionné. Pour plus d'informa-
tions et une assistance technique, veuillez contacter votre revendeur Bien-Air

Dental.
Commutateurs DIP
Description
3 4 5 6

0 0 [0 [X [X [X [X [Mode électrique de 100 tr/min a40 000 tr/min
1 0 [1 [X [X [X [X [Modepneumatiquede 100 tr/min a 40 000 tr/min
2 1 10 |X |X |X |X |Mode pneumatique avec limitation électrique
3 1 |1 [X [X |X [X [Mode série (RS-232)
Tous x Ix |1 X Ix Ix Statu't de trame auto-send (1 = activée,

0 = désactivée)
Tous les Temporisation de la lumiére (1 = activée, 0 =

X X |1 X X A A

modes sauf 3 désactivée)
Mode3uni- 1, 17 Iy 17 |x [x |controlede trame (0= checksum, 1 = CRC)
quement

Note : états des commutateurs DIP : 0 = OFF, 1 = ON, X = aucune incidence.




5.2 Schémas de cablage

Les schémas de cablage ci-dessous montrent une configuration standard du sys-
teme dans les quatre modes de fonctionnement. Les connexions dépendent de
l'intégration dans 'unit et des fonctionnalités souhaitées.

5.2.1 Mode 0 (mode électrique de 100 tr/min a 40 000 tr/min)

FIG. 4

La vitesse cible du moteur est atteinte a l'aide d'un potentiomeétre (10 kQ) ou d'une
pédale électrique. Un potentiometre de 10 kQ est nécessaire pour faire varier
l'intensité lumineuse.

Dual Motor hose ___Motor holder 1

Blue)
Phase A A [Blue)
i o— Red)
Phase B /} S Z@
ase T
! = (Black)
Phase C — (Orange) »
Power Supply | o—— ‘ (Brown) j&’
utput ; Lep
32VDC +/- 10% L P
| Motorhose ___Motor holder 2.
J: [ (Bluc)
. (Red) M
(Black)
(Orange)
4
(o) 57

s4 Holder 3
S3 Holder 2

S2 Holder 1

20v
Electro valve

Dip switches
3 4 5 6
orF
A
Status frame (speed / and torque infos)

Only available when the dip switch n°3 is set to ON
position

FIG. 4
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5.2.2 Mode 1 : Mode pneumatique de 100 tr/min a 40 000 tr/min

FIG.5
La vitesse cible du moteur est atteinte a 'aide d'une pédale pneumatique branchée
sur le capteur de pression (0 a 3 bar). Un potentiometre de 10 kQ est nécessaire

pour faire varier l'intensité lumineuse.

Dual Motor hose ___Motor holder 1
: (Blue)
Phase A ;
{o— Red)
: e Z@
o (slack)
| (Orange)
] Z
Power Supply | o— (Brown)
Output: ; LED
32VDC +1- 10%
o
: O Motor hose __ Motor holder 2
L / "
Ta (Blue)
L 2w —‘ (Red)
relay M
(Black)
(Orange)
4
(oroun) 57

Holder 3

$3 Holder 2

s2 Holder 1

2v
Electro valve

Dip switches

12 3 4 5 6
=

RS-232 link on

Status frame (speed / and torque infos)

Only available when the dip switch n°3 is set to ON

position

FIG. 5



5.2.3 Mode 2 : Mode pneumatique avec limitation électrique

FIG. 6

Mode pneumatique (mode 1) avec limitation de la vitesse maximale. Identique au
mode 1, mais avec vitesse maximum limitée a l'aide d'un potentiométre (10 kQ).
Un potentiomeétre de 10 kQ est nécessaire pour faire varier l'intensité lumineuse.
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5.2.4 Mode 3 : Mode série (RS-232)

FIG. 7

La commande DMX3 est commandée a l'aide d'un protocole de communication
RS-232.

Le protocole de communication RS-232 est disponible sur demande aupres de
Bien-Air Dental SA. Un potentiomeétre de 10 kQ est nécessaire pour faire varier
l'intensité lumineuse.
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6 Entretien

/\ ATTENTION

Utiliser uniqguement des produits
d'entretien et des piéces Bien-Air Den-
tal d'origine. L'utilisation d'autres pro-
duits et pieces peut engendrer une
annulation de la garantie.

6.1 Révision

Ne jamais démonter le dispositif.

Pour toute révision ou réparation, il est
recommandé de s'adresser a votre
fournisseur habituel ou directement a
Bien-Air Dental.

7 Informations
géneérales,
garantie et réfe-
rences

7.1 Notation

« A B C, etc
Un texte précédé d'une lettre indique
une procédure devant étre effectuée
étape par étape.

«+ (1),(2), (3), etc.
Un texte précédé d'un chiffre indique
un texte en rapport avec une illustra-
tion.

7.2 Conditions de garantie

Bien-Air Dental octroie a lutilisateur
une garantie couvrant tous les dysfonc-
tionnements, défauts matériels et
défauts de production.

La durée de la garantie est de 12 mois
pour ce dispositif a compter de la date
de facturation.

En cas de réclamation fondée, Bien-Air
Dental SA ou son représentant autorisé
s'acquittera des obligations de la
société en vertu de cette garantie en
procédant a la remise en état ou au
remplacement gratuit du produit. Toute
autre réclamation de quelque nature
gue ce soit, en particulier sous forme
de demande de dommages et intéréts,
est exclue.

Bien-Air Dental SA ne pourra étre tenue
responsable de dommages ou de bles-
sures ni des conséquences résultant :
d'une usure excessive,

d'une utilisation inappropriée,

d'une non-observation des instruc-
tions d'installation, d'utilisation et
d'entretien,

d'influences chimiques, électriques
ou électrolytiques inhabituelles,

de mauvais raccordements, que ce
soit pour l'alimentation en air ou en
eau, ou pour l'alimentation électrique.
La garantie ne couvre ni les conduc-
teurs flexibles de type fibre optique, ni
les pieces fabriquées dans des maté-
riaux synthétiques.

La garantie devient caduque lorsque les
dommages et leurs conséquences
résultent d'interventions inadaptées ou
de modifications du produit effectuées
par des tiers non autorisés par Bien-Air
Dental SA.

Les réclamations au titre de la garantie
seront prises en compte uniquement
sur présentation du produit avec la fac-
ture ou le bordereau d'expédition sur
lesquels doivent étre clairement indi-
gués la date d'achat, la référence du
produit et son numéro de série.

FRA



7.3 Références

7.3.1 Set fourni (voir page de
garde)

REF Désignation
1600903-00A BOARD DMX3 FULL OPEN

1600903-00B BOARD DMX3 MCX 100 RPM

7.3.2 Accessoires en option (voir
page de garde)

REF Désignation

Alimentation électrique

1305350-001
interne

Commutateur moteur

1500554-001 double

1500579-001 Cable RS-232. L =30cm

Convertisseur 24/32 Vc.c. et

1500580-001 24 Vec.

1600606-001 TUYAU MX-i (L =1,7m)

Alimentation électrique

1500666-001
externe

1600677-001 Micromoteur MX2 LED

Tuyau MX2, silicone gris (L =

1600700-001 1.7 m)

1600751-001 Micromoteur MCX LED

1600755-001 Micromoteur MX-i LED

Tuyau MCX, silicone gris (L =

1600756-001 1.7 m)

1600780-001 Micromoteur MCX

Dispositif d'échappement

1501748-001 .
dair
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Warranty Months

REF 2100278-0002/2021.04 DMX3 ¢ © Bien-Air Dental SA
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