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7 Simbolos

1.1 Descricao dos simbolos utilizados

Simbolo

Descricao

Fabricante.

Simbolo

Descricao

Numero de catélogo.

Marcacdo CE com o nimero do
organismo notificado.

BH

Consulte o manual do utilizador ou o
manual eletrénico do utilizador.
manual eletrénico.

ATENCAO: Risco de ferimentos graves
ou de danos no aparelho se as
instrucoes de seguranga nao forem
corretamente respeitadas.

Dispositivo médico.

CUIDADO: risco de ferimentos ligeiros
ou moderados ou de danos no
aparelho.

CUIDADQO: risco de ferimentos ligeiros
ou moderados ou de danos no
aparelho se as

se as instrucoes de seguranca nao
forem seguidas corretamente.

Representante autorizado da CE na
Comunidade Europeia
Comunidade Europeia.

Rx Only

Aviso: de acordo com a legislagao
federal (EUA), este dispositivo sé pode
ser vendido por recomendacao de um
meédico acreditado.

Recomendacao de um profissional
acreditado.

Codigo do lote.

Codigo Data Matrix para informacgoes
sobre o produto, incluindo UDI (Unique
Device Identification).

Limite de temperatura.

Controlo da humidade.

Limitacao da pressao atmosférica.

Mantenha-se afastado da chuva.

Equipamentos eléctricos e
electronicos reciclaveis.

Dispositivos sensiveis a estatica.




2 ldentificacao
Utilizacao prevista
2.1 ldentificacao

Dispositivo médico fabricado pela Bien-Air Dental
SA.

Tipo:
Motor de acionamento Bien-Air Dental DMX3.

Descricao :

A placa eletrénica DMX3* é dedicada ao controlo
de trés micromotores Bien-Air Dental sem
escovas e sem sensores.

(*) A sequir designado por “cartdo eletrénico”.

2.2 Utilizagao prevista

Produto destinado a ser utilizado com os
micromotores sem escovas Bien-Air Dental. A
utilizacao prevista estd definida nas instrucoes de
utilizacao do micromotor.

2.3 Populagao-alvo de
doentes

A populacao de pacientes visada pelo dispositivo
inclui qualquer pessoa que visite um consultério
dentdrio para receber tratamento para a doenca
em questao. Nao existem restricoes de idade,
raca ou cultura. E da responsabilidade do
utilizador previsto selecionar o dispositivo
adequado para o doente com base na aplicacao
clinica especifica.

2.4 Utilizador previsto

Apenas para uso profissional. Utilizado por

dentistas e profissionais de medicina dentaria.

2.5 Utilizar o ambiente

O ambiente profissional de um estabelecimento
de saude.

2.6 Condicoes médicas
esperadas

médico

Conforme definido nas Instrucoes de Utilizacao

(IFU) do micromotor sem escovas da Bien-Air
Dental.

2.7 Contra-indicacoes e
efeitos secundarios para os
doentes

Nao existem contra-indicacoes, efeitos
secundarios ou adverténcias especificas para os
doentes relativamente ao dispositivo quando
utilizado de acordo com a finalidade prevista.

2.8 Em caso de acidente

Em caso de acidente, o aparelho nao deve ser
utilizado até que a reparacao seja efectuada por
um técnico qualificado, autorizado e formado num
centro de reparacao.

Se ocorrer um incidente grave relacionado com
o aparelho, comunigue-o a uma autoridade
competente no seu pais, bem como ao fabricante
através do seu distribuidor regional. Respeite os
regulamentos nacionais em vigor para conhecer
0s procedimentos pormenorizados.

/\ aviso

Qualquer utilizagao diferente daquela a que este
aparelho se destina é proibida e pode ser
perigosa.



3 Segurancado
utilizador e do doente
A .
. Advertéencias e
PreCaucoes
Precaucoes de
utilizacao
Este dispositivo médico deve ser utilizado por
profissionais em  conformidade com as
disposicoes legais em vigor em matéria de
seguranca, saude e prevencao de acidentes de
trabalho, bem como com as presentes instrucoes
de utilizacao.
Em conformidade com estas disposigcoes, o0s
utilizadores devem certificar-se de que s6

utilizam equipamentos que estejam em perfeito
estado de funcionamento.

Seguranca eléctrica e
conformidade com a CEM :

/\ Aviso
A seguranca eléctrica de acordo com a

norma IEC 60601-1 e a conformidade EMC
de acordo com a norma IEC 60601-1-2 so
podem ser reivindicadas se o aparelho for
utilizado com motores e mangueiras
compativeis com a Bien-Air Dental.

* Ao integrar, utilize apenas uma fonte de
alimentacao meédica que esteja em
conformidade com as normas IEC 60601-1
no que respeita a tensao de resisténcia
necessaria.

Para evitar qualquer risco de
explosao, deve respeitar as
adverténcias seguintes:

A\ aviso
De acordo com a norma IEC 60601-1:2005 +A1

2012 / AnexoG, o equipamento electrificado
(motores, unidades de controlo, acopladores e
acessorios) sé pode ser utilizado com seguranca
num ambiente médico em que sejam
administradas ao  paciente  misturas de
substancias anestésicas potencialmente
explosivas ou inflamaveis se :
e A distancia entre o motor e o circuito
respiratério anestésico é superior a 25 cm.
¢ O motor nao é utilizado em simultaneo com
a administracao de substancias anestésicas
ao doente.

Para evitar qualquer risco de
ferimentos e/ou danos
materiais, deve ter em atencao
as seguintes adverténcias:

/A aviso

« Certifigue-se de que segue o procedimento
de instalacao para evitar quaisquer erros de
montagem ou valores de entrada
incorrectos.

e Restrinja a utilizacao a uma altitude maxima
de 2000 m quando utilizar o acessorio
1503075-001.




4

4.1
AN

Compatibilidade electromagnética (CEM)
Aviso EMC

CUIDADO
Uma vez que a conformidade com a norma internacional IEC 60601-1-2 nao garante a imunidade

5G em todo o mundo (devido as diferentes bandas de frequéncia utilizadas localmente), evite a
presenca de dispositivos equipados com redes celulares de banda larga 5G no ambiente clinico
ou assegure-se de que a funcionalidade de rede destes dispositivos é desactivada durante o
procedimento clinico.

Nao deve utilizar equipamentos de transmissao de radio, telemdveis, etc., nas imediacoes do
aparelho, uma vez que tal pode afetar o seu funcionamento. Deve ter especial cuidado ao utilizar
fontes de emissao potentes, como equipamento cirdrgico de alta frequéncia e dispositivos
semelhantes, para garantir que os cabos HF nao sao encaminhados sobre ou perto do aparelho.
Em caso de duvida, contacte um técnico qualificado ou a Bien-Air.

O equipamento portéatil de comunicacoes por RF (incluindo periféricos, como cabos de antena e
antenas externas) ndo deve ser utilizado a menos de 30 cm de qualquer parte do dispositivo,
incluindo os cabos especificados pelo fabricante. Se nao o fizer, pode degradar o desempenho do
dispositivo.

Uma vez que este aparelho se destina a ser utilizado juntamente ou empilhado com outros
equipamentos, é da responsabilidade do fabricante da unidade dentaria verificar o funcionamento
normal do aparelho na configuragao em que vai ser utilizado.

A utilizacao de acessdrios, transdutores e cabos diferentes dos especificados, com excecao dos
transdutores e cabos vendidos pela Bien-Air como pecgas sobresselentes para componentes
internos, pode resultar num aumento das emissoes ou numa reducao da imunidade.



411 Compatibilidade electromagnética - emissdes e imunidade

0 equipamento destina-se a ser utilizado no ambiente eletromagnético especificado abaixo. O cliente ou
o utilizador do equipamento deve certificar-se de que este é utilizado num ambiente deste tipo.

Guia e declaracao do fabricante - Emissoes electromagnéticas :

Ensaio de
emissoes

Conformidade Ambiente eletromagnético - orientacoes

Emissoes RF Grupo 1 0 aparelho s¢ utiliza energia de radiofrequéncia para o seu funcionamento

CISPR11 interno. Por conseguinte, as suas emissoes de radiofrequéncia sao muito
baixas e nao é provavel que causem interferéncias em equipamentos
electrénicos préximos.

Emissoes RF Classe B 0 aparelho pode ser utilizado em qualquer edificio, incluindo os edificios de

CISPR11 habitacao e os que estao diretamente ligados a rede publica de fornecimento
de eletricidade de baixa tensao que abastece os edificios de habitacao.

Emissoes N/A

harmanicas

IEC 61000-3-2

Emissoes N/A

devidas a

flutuacoes de

tensao IEC

61000-3-3




Guia e declaracao do fabricante - Imunidade electromagnética:

Teste de imunidade

Nivel de ensaio IEC

60601

Nivel de
conformidade

Ambiente eletromagnético
- orientacao

Eletrostatica
descarga (ESD)
IEC 61000-4-2

Contacto +8kV

Contacto +8kV

+2kV ar +2kV ar
+4kV ar +4kV ar
+8kV ar +8kV ar
+15kV ar +15kV ar

Os pavimentos devem ser de madeira,
betdo ou ladrilhos de cerdmica. Se os
pavimentos forem revestidos de material
sintético, a humidade relativa deve ser de,
pelo menos, 30%.

Eletricidade rapida
explosao transitoéria
IEC 61000-4-4

+2kV para linhas de

+2kV para linhas de

alimentacao alimentagao
eléctrica eléctrica
+1kV para as outras| N/A

linhas

A qualidade da alimentacao eléctrica deve
ser a de um ambiente comercial ou
hospitalar.

Tensao de pico

+0,5kV linha a linha

+0,5kV linha a linha

A qualidade da alimentacao eléctrica deve

IEC 61000-4-5 ser a de um ambiente comercial ou

+1kV linha a linha +1kV linha a linha hospitalar.

+0 ,56kV linha para| 0 ,5kV linha para

terra terra

+1kV linha para a| £1kV linha para a

terra terra

+2kV linha para al +2kV linha para a

terra terra
Quedas de tensao,| owuTr durante 0,5 owur durante 0,5 A qualidade da alimentacao eléctrica deve
curtas interrupgoes ciclos, a 0°, 45°, 90°, ciclos, a 0°, 45°,90°, ser a de um ambiente comercial ou
e variagoes del 135°, 180°, 225° 135° 180° 225° hospitalar. Se o utilizador do dispositivo
tensao nas linhas de 270° e 315°. 270° e 315°. tiver de continuar a funcionar durante

entrada da cortes de energia, recomenda-se que o0
alimentacao 0%UT durante 1 ciclo| p%ut durante 1 ciclo dispositivo seja alimentado por uma fonte
eléctrica IEC e 70%UT durante 25/ e 70%uT durante 25/ de alimentacao ininterrupta ou por uma
61000-4-11 30 ciclos a 0°. 30 ciclos a 0°. bateria.

Campo  magnético, 30A/m 30A/m Os campos magnéticos gerados pela

devido a frequéncia
da rede eléctrica (50/
60 Hz)

IEC 61000-4-8

frequéncia da rede devem situar-se a niveis
tipicos de um local tipico num ambiente
comercial ou hospitalar tipico.




Teste de imunidade

Nivel de ensaio IEC

60601

Nivel de
conformidade

Ambiente eletromagnético -
orientacoes

Perturbagoes por| 3 VRMS 3 VRMS As intensidades de  campo  dos
conducao induzidas| 0,15 MHz - 80 MHz 0,15 MHz - 80 MHz transmissores de RF fixos, determinadas
por campos RF 6 VRMS nas bandas| 6 VRMS nas bandas por um estudo eletromagnético do locall
|EC 61000—4—6 |SM 0,15 MHZ - 80 |SM 0,15 MHZ - 80 devem ser inferiores ao nivel de
MHz MHz conformidade em cada gama de
80%AM a 1 kHz 80% AM a 1 kHz frequéncias. Podem ocorrer interferéncias
nas proximidades de equipamentos
Campos EM  RF| 3V/m 3V/m
irradiados 80MHz - 2,7GHz 80MHz - 2,7GHz g _ ol _(((R))
IEC 61000-4-3 80%AM a 1 kHz 80%AM a 1 kHz marcados com o seguinte simbolo:
Campos de Frequéncia de testeF’olte_nua Nivel de Distancia: 0.3 m
e [MHz] maxima  teste de
proximidade de . .
. ; q (W] imunidade
equipamentos e V/ml
comunicagao  senT
IEC 61000-4-3
f+50 2 28
710, 745, 780 0.2 9
810, 870, 930 ’ )8
1720, 1845, 1970 ” 28
2450 ) )8
5240, 5500, 5785 0.2 9
\
Nota : yT € a tensao da rede eléctrica antes de ser aplicado o nivel de ensaio.
Nota : Desempenho essencial de acordo com a norma IEC 60601-1: O desempenho essencial consiste em manter
a intensidade luminosa visual do LED e a velocidade do motor. O desvio maximo da velocidade é de +5%.

(1) As intensidades de campo de transmissores fixos, como estacées de base para radiotelefones
(celulares/sem fios) e rdadios de campo mdveis, radios amadoras, emissoes de radio AM e FM e
emissoes de televisao, nao podem ser previstas teoricamente com exatidao. Para avaliar o ambiente
eletromagnético devido a transmissores RF fixos, deve ser considerado um estudo eletromagnético
do local. Se a intensidade do campo medida no local onde o equipamento é utilizado exceder o nivel
de conformidade RF acima mencionado, o equipamento deve ser observado para verificar se esta
a funcionar normalmente. Se for observado um funcionamento anormal, poderdao ser necessarias
medidas adicionais, como a reorientacao ou a deslocagao do equipamento.



5 Precaucoes electrostaticas

A
Abad

0 dispositivo contém componentes que sao sensiveis a descargas electrostaticas (ESD), pelo que devem
ser observadas as devidas precaucoes de manuseamento.

/\ cuipapo
0 aparelho utiliza semicondutores que podem ser danificados por descargas electrostaticas (ESD). Ao

manusear o aparelho, deve ter o cuidado de nao o danificar. Os danos causados por um manuseamento
inadequado nao sao cobertos pela garantia. Deve tomar as seguintes precaugoes:
* Nao abra a embalagem de protecao condutora até ter lido o que se segue e estar num posto de
trabalho antiestatico aprovado.
« Utilize uma correia de pulso condutora ligada a um bom elétrodo de terra quando manusear o
aparelho.
« Antes de tocar no aparelho, descarregue-se sempre tocando numa superficie metalica nua ligada
a terra ou num tapete antiestatico aprovado.
« Utilize um tapete anti-estatico aprovado para cobrir a sua superficie de trabalho.
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6 Descricao

6.1 Visao geral

A placa eletrénica pode controlar especificamente os seguintes parametros do motor: velocidade de
rotacdo, limites de binario, sentido de rotacdo do motor (para a frente, para tras) e intensidade da luz.
Dependendo da configuragao do software na fabrica, os modos endododnticos (auto-reverse/auto-
forward) podem nao estar disponiveis. O modo reciproco endodéntico sé pode ser utilizado com um
motor MX2.

FIG. 1

(1) Alimentacao eléctrica
(2) Saida do motor
(3) Motor e vélvula MUX
(4) Cartdo adicional
(5) Interruptor DIP - configuracao do modo
(6) RS-232

(7) CAN

(8) Sensor de pressao de ar

(9) Entrada analdgica

(10

10) Sugestao REF

Versdo do software: XX = ano, YY = més)
Numero do desenho

Numero de revisao

SN (nimero de série)

(11) Numero de configuracao do software

Nota : As especificacoes técnicas, as ilustracoes e as dimensoes contidas neste manual tém um
caracter meramente informativo. Nao podem dar origem a quaisquer reclamacaes.

Nota : A lingua original deste manual é o inglés.

Nota : Para mais informacoes, contacte a Bien-Air Dental SA no endereco indicado no verso.
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6.2 Funcoes principais
» Controla até trés motores.
« Controlo pneumatico.
» Controlo elétrico através de entradas analdgicas ou interface digital (RS-232).

Os parametros variaveis do sistema sao os seguintes:

« Gama de velocidades: 100 a 40.000 rpm.

« Controlo da velocidade em modo progressivo ou ON/OFF.

e Binario maximo ajustavel de 10% a 100% em incrementos de 1%.

» Controle a luminosidade do LED do motor (16 regulacoes) ou active/desactive a luz
» Modo de reparacao (sentido horario/anti-horario).

» Modo de endodontia (disponivel consoante a configuracgao) :

o Modo de inversao automatica: O sentido de rotacao é automaticamente invertido quando o
limite de binario é atingido (ajustavel de 10% a 100% do bindrio maximo).

o Modo de avanco automatico: O sentido de rotacao é invertido da mesma forma que no modo de
retrocesso automatico; além disso, o motor muda automaticamente para a rotacao no sentido
dos ponteiros do relégio apos um periodo ajustavel de rotacao no sentido contrario ao dos
ponteiros do relégio (de 0 a 25 segundos).

o Modo reciproco: Este modo gera um movimento reciproco no motor e é utilizado com limas
especiais para o tratamento de canais radiculares. Este modo sé esta disponivel para o motor
MX2 e esta sujeito a autorizacao.

/\ cuibapo

0 modo reciproco s6 pode ser utilizado com a combinagcao do motor MX2 REF 1600677 e do Endo
AC REF 1600955. A utilizagcao de um motor ou de um tipo de CA inadequados pode resultar num
comportamento imprevisivel.



6.3 Opcoes de instalacao
Conversor 24/32 Vdc e 24 Vdc :

REF. 1500580-001

A placa eletrénica é alimentada por 32 Vdc. Se o seu sistema for alimentado apenas por 24 Vca,
recomendamos-lhe que utilize este conversor. Este acessorio permite-lhe obter um desempenho 6timo
do quadro eletrénico e dos aparelhos a ele ligados, fornecendo-lhe duas tensoes estabilizadas: 32 Vdc
(60 W continuos, 130 W de pico) para a alimentacao do motor.

Interruptor de motor duplo:

REF. 1503075-001

Recomendamos-lhe esta placa para controlar um micromotor adicional. Comuta as 3 fases do motor e
as 2 ligacoes de iluminacao. Os relés sao comutados simultaneamente e controlados através da entrada
de controlo MUX (24 Vdc).

0 DMX3 pode controlar até trés motores com 2 interruptores de motor duplo. Para ligar o interrutor de
motor duplo, consulte o diagrama de cablagem.

Ar de exaustao:

REF. 249.39.11-001

Este sistema sd é necessario se o aparelho for acionado por ar, com o pedal de ar na posicao superior,
e se a valvula controlada pelo pedal nao estiver equipada com um respiradouro. Contacte o seu
revendedor para a instalacao.




6.4 Dados técnicos

Dados técnicos

Dimensoes 102 x 58 x 27 mm

Peso cercade b8g

Tensao 32 Vdc £10% (min. 28,8 Vdc, max. 35,2 Vdc)
Poténcia nominal 60 W (MCX e MX2) 120 W (MX-i)

6.5 Classificacao
Classe lla em conformidade com o Regulamento Médico Europeu (UE) 2017/745.

6.6 Desempenho

Nenhum desempenho estd ligado apenas a placa eletronica. Consulte as instrucoes de utilizacao para
conhecer os micromotores compativeis.

6.7 Condicoes de funcionamento

Condicoes de funcionamento

/ﬂ/ Gama de temperaturas : +10°C - +35°C (+50°F - +95°F)
Intervalo de humidade relativa : 30% - 80%
X" Gama de pressao de ar: 700 hPa - 1060 hPa




SWITCH

7 Instalacao

FIG. 2

A instalacao do aparelho deve ser efectuada por uma pessoa qualificada, em conformidade com a
legislacao em vigor em matéria de seguranca industrial, salde e prevencao de acidentes, e com as
presentes instrucoes de trabalho.

Em conformidade com estes requisitos, os operadores :

« Utilize apenas equipamentos que estejam em perfeitas condicoes de funcionamento; em caso
de funcionamento irregular, vibracao excessiva, aguecimento anormal ou outros sinais de mau
funcionamento do equipamento, o trabalho deve ser imediatamente interrompido; neste caso,
contacte um centro de reparacao autorizado pela Bien-Air Dental;

« Certifigue-se de que o dispositivo é utilizado apenas para o fim para que foi concebido, proteja-
se a si, aos doentes e a terceiros de qualquer perigo e evite qualquer contaminacao ao utilizar o
produto.
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7.1 Precaucgoes a tomar aguando da integragao

A

CUIDADO
O comprimento total da linha de alimentacao CC deve ser inferior a 3 metros. Recomenda-se

vivamente a utilizacao de esferas de ferrite.

O comprimento total do cabo RS-232 deve ser inferior a 3 metros. Recomenda-se vivamente a
utilizacao de um cabo RS-232 blindado.

Ao integrar, utilize apenas uma fonte de alimentacao médica que esteja em conformidade com as
normas IEC 60601-1 terceira edicao, respeitando a tensao de resisténcia, as distancias de fuga e
as distancias no ar necessarias.

Uma vez integrado, todo o sistema se torna um sistema EM (electromédico).

Ligue a terra (GND) de todos os comandos electrénicos ligados ao quadro eletrénico. O mesmo se
aplica as interfaces digitais.

Os niveis de tensao de entrada podem ser configurados através da interface de série RS-232
(documentacao técnica disponivel mediante pedido). Para obter mais informagdes ou se tiver
duvidas sobre a integracao, a configuragao da cablagem ou a programagao do sistema de placa
eletrénica, contacte o seu representante Bien-Air Dental (enderegos abaixo).

Utilize apenas acessorios e cabos especificados pela Bien-Air Dental SA.

FIG. 2.

Especificagées do conetor

Objeto Tipo Especificacoes Comentarios
1 Alimentacdo eléctrica Entrada 32 VDC
2 Saida do motor Saida  Fases A, BeC L+, L-(luz LED)
3 Motor e valvula MUX Saida MUX 1, MUX 2, valvula de 24 Vdc, Imax = 300 mA
4 Cartao adicional - -
5 INTERRUPTOR DIP - -
6 RS-232 E/S Interface digital
7 CAN E/S Interface digital
8 Sensor de pressaode ar Entrada 0a 3 bar (0a 300 kPa, 0 a 43,5 psi)
9 Suportes1,2e3 Entrada Ativoa 0 Vdc
9 Rotacgao (CW/CWW) Entrada 0 ou 5 Vdc (TTL) Entrada pull-down
9 Controlo do brilho Entrada 0 a5 Vdc (16 definicoes de saida) Entrada pull-down
9 Referéncia de velocidade Entrada 0a 5 Vdc Entrada pull-down

Consulte a FIG. 1 para ver a numeracao.
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7.2 Diagramas de cablagem

Os diagramas de cablagem abaixo mostram uma configuracao padrao do sistema nos quatro modos de
funcionamento. As ligacoes dependem da integracao na unidade e das fungoes pretendidas.

7.2.1 Modo 0 (modo elétrico de 100 rpm a 40.000 rpm)

A velocidade definida do motor é atingida através de um potenciémetro (10 kQ)) ou de um pedal elétrico.
E necessario um potenciometro de 10 kQ para variar a intensidade da luz.

FIG. 3.
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7.2.2 Modo 1: Modo pneumatico de 100 rpm a 40.000 rpm

FIG. 4.

A velocidade definida do motor é atingida através de um pedal pneumatico ligado ao sensor de pressao
(0 a 3 bar). Para variar a intensidade da luz, é necessario um potencidémetro de 10 kQ.
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7.2.3 Modo 2: Modo pneumatico com limitagao eléctrica

FIG. 5.

Modo pneumatico (modo 1) com limitacdo da velocidade méxima. Idéntico ao modo 1, mas com a
velocidade maxima limitada por um potenciémetro (10 kQ). E necessario um potenciémetro de 10 kQ
para variar a intensidade da luz.
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7.2.4
FIG. 6.

Modo 3: Modo série (R5-232)

0 DMX3 ¢é controlado por um protocolo de comunicagao RS-232.
O protocolo de comunicacao RS-232 estd disponivel a pedido da Bien-Air Dental SA.
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7.2.5 Ligacao de dois motores

FIG. 7.
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7.2.6 Ligacao de trés motores
FIG. 8.
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FIG. 9

7.3 Selecao do modo de funcionamento através de interruptores
DIP

Os 6 interruptores DIP FIG. 9 sao utilizados para configurar o sistema e, em especial, para selecionar
o modo de funcionamento (ver quadro seguinte). A instalacdo do sistema depende do modo de
funcionamento selecionado. Para obter mais informacoes e assisténcia técnica, contacte o seu
representante Bien-Air Dental.

Interruptores
Dip

Descricao

0 0 0 X X Modoelétricode 100 rpm a 40.000 rpm

1 0 1 X X Modo pneumatico com limitacao eléctrica

2 1 0 X X Modopneumatico com limitagao eléctrica

3 11 X X Modode série (RS232)

Todos XX X Eg\s/gciiviggc;mético de quadros de estado (1 = ativado, 0 =

Todos os modos exceto

3 Atraso da iluminagdo (1 = ligado, 0 = desligado)

>
>
>

Apenas o modo 3 1 1 X 1 Verificacao de fotogramas (0 = soma de controlo, 1 = CRC)

Nota : Estados dos interruptores Dip: 0 = OFF, 1 = ON, X = sem influéncia.
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7.4 Lista de falhas e protegao instalada

Beginning of error 5 blinks = error No. 5

Red LED condition
state 12345 Periodic repetition
! SRR >
N H ” H |_| ” ” ” H B
OFF — i S >
: 2s 1 i i _.: i 0.3s Time
' 1 03s

— —

FIG. 10
A placa de circuitos tem 3 LEDs de diagndstico (ver FIG. 1, ponto 7=LEDs de diagndstico).

Ligar :

O LED verde acende-se quando o cartao esta ligado

Diagnéstico :

O LED vermelho pisca (1 a 7 vezes) quando ocorre uma avaria (ver lista de avarias).

Comunicacao RS232:

O LED cor de laranja pisca durante a comunicacao RS232.
Enquanto o erro estiver presente, o LED vermelho repete o cédigo de erro, como indicado no diagrama
seguinte.

Lista de defeitos :

Defeito 1: Curto-circuito no motor ou no cabo

Defeito 2: Fase do motor desligada no motor ou no cabo
Defeito 3: Comunicacao RS232 interrompida

Defeito 4: Defeito na memodria EEPROM

Defeito 5: Sobreaquecimento do controlo do motor

Defeito 6: Tensao de controlo do motor demasiado baixa
Defeito 7: Tensao de controlo do motor demasiado elevada
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Protecao integrada :

Temperatura :

A temperatura da placa eletrénica é constantemente monitorizada pelo software.

Fonte de alimentacao :

0 sistema de controlo eletrénico esta protegido contra sobretensao e subtensao.

Motor e iluminacao :

A saida do motor (fases) estd protegida contra curto-circuitos.
A saida de luz estd protegida contra curto-circuitos.
Ainterrupcao de uma, duas ou trés fases é detectada pelo sistema e o motor ndao arranca ou para.

/\ cuipapo
A placa eletrdonica nao dispoe de protecao contra a inversao de polaridade na entrada de +32 V. A

inversao de +32 V e GND pode causar danos permanentes no equipamento.
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8 Manutencao e assisténcia tecnica

8.1 Manutencao

Nao pode efetuar qualquer manutengao no aparelho.

8.2 Servicos

Nunca desmonte o aparelho.
Para qualguer manutencao ou reparacao, recomendamos-lhe que contacte o seu fornecedor habitual

ou a Bien-Air Dental diretamente.

9 Transporte - Armazenamento e
eliminacao

9.1 Transporte e armazenamento

Condigoes de transporte

/lf Gama de temperaturas : -20°C - +50°C (-4°F - +122°F)
“ Intervalo de humidade relativa : 5% - 80%
!" Gama de pressao de ar: 650 hPa - 1060 hPa

7. Mantenha-se afastado da chuva

Condicoes de armazenamento

_/lf Gama de temperaturas : 0°C - +40°C (32°F - 104°F)
‘ Intervalo de humidade relativa : 10% - 80%
," Gama de pressao de ar: 650 hPa - 1060 hPa

Mantenha-se afastado da chuva

=1




9.2 Eliminacao

I
Este aparelho deve ser reciclado. Os equipamentos eléctricos e electrénicos podem conter substancias
perigosas que apresentam riscos para a saude e o ambiente. O utilizador deve devolver o aparelho ao
seu revendedor ou estabelecer contacto direto com uma organizacao aprovada para o tratamento e
recuperacao deste tipo de equipamento (diretiva europeia 2012/19/UE).

10 Informacgoes gerais

10.1 Condigoes de garantia
A Bien-Air Dental SA concede ao operador uma garantia que cobre todos os defeitos de funcionamento,
de material ou de producao.
0 periodo de garantia é de :

e 12 meses a partir da data da fatura.
Em caso de reclamacao justificada, a Bien-Air Dental ou o seu representante autorizado cumprira as
obrigacoes da empresa ao abrigo desta garantia, reparando ou substituindo o produto gratuitamente.
Qualquer outro pedido de indemnizagcao de qualquer natureza, nomeadamente os pedidos de
indemnizacao por danos ou lesoes e suas consequéncias resultantes de :

« Desgaste excessivo

« Utilizacao pouco frequente ou incorrecta

« Incumprimento das instrucoes de assisténcia técnica, montagem ou manutencao

< Danos causados por influéncias quimicas, eléctricas ou electroliticas invulgares

« Ligacoes defeituosas de ar, dgua ou eletricidade

/\ cuipaDo
A garantia torna-se nula e sem efeito se os danos e as suas consequéncias resultarem de uma

manutencgao incorrecta ou de modificacoes efectuadas por terceiros nao autorizados pela Bien-Air
Dental SA. Os pedidos de garantia s6 serao considerados se o produto for acompanhado de uma copia
da fatura ou da nota de entrega. As seguintes informacoes devem ser claramente indicadas: data de
compra, referéncia do produto e nimero de série.
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11 Referéncias

11.1 Conjunto fornecido (ver capa)

REF
1600903-001
REF

1302410-001

Designacao
Definir DMCX
Legenda

Tampa superior

1302411-001

Tampa inferior

1500579-001

Cabo RS-232. L=30 cm

1500580-001

Conversor 24/32 Vdc e 24 Vdc

1501468-001

DMX3 eletrénico

1503075-001

Interruptor de motor duplo

1503076-001

Conector Lemo (cabo MX-I equivalente)

1600591-001

Alimentacao eléctrica

1600677-001

Micromotor MX2 LED

1600700-001

Mangueira MX2, silicone cinzento (L=1,7 m)

1600751-001

Micromotor MCX LED

1600755-001

Micromotor MX-i LED

1601081-001

Mangueira MCX 400°, silicone cinzento (L=1,7 m)

1600780-001

Micromotor MCX

1601009-001

Cabo MX-I LED 32 geracao (L=2m)

249.39.11-001

Ar de exaustao
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