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7 Simbolos

1.1 Descri¢ao dos simbolos das unidades Chiropro 3" Gen
Sl

Descricao

Marcacado CE com o numero do
organismo notificado.

S

€2

Descricao

Simbolo geral de recuperacao/
reciclavel.

Desligado (alimentagao).

b=

Recolha separada de equipamentos
eléctricos e electronicos.

‘ ON (alimentagao). aal Fabricante.
= Fusivel. Lr Lampada; luz; iluminacao.
~ Corrente alternada. @ Alertas sonoros.

@

Radiacao
ionizante.

electromagnética nao

Rx Only

Aviso: de acordo com a legislagao
federal (EUA), este dispositivo so esta
disponivel para venda mediante
recomendacao de um meédico
acreditado.

CUIDADO! perigo que pode resultar em
ferimentos ligeiros ou moderados ou
danos

o aparelho se as instrucoes de
seguranca

nao sejam corretamente seguidas.

Marcacao CSA - Em conformidade
com as normas americanas e
canadianas.

AVISO! perigo que pode resultar

pode provocar ferimentos graves ou
danos no

se as instrucoes de seguranca forem
nao foi corretamente seguido.

[sN

Numero de série.

Consulte o manual de instrucoes/
folheto (https://dental.bienair.com/

fr_ch/support/download-center/).

REF

Numero de catalogo.

Representante autorizado da CE na
Comunidade Europeia.

Dispositivo médico.

Cédigo Data Matrix para informacoes
sobre o produto, incluindo UDI (Unique
Device Identification).



https://dental.bienair.com/fr_ch/support/download-center/
https://dental.bienair.com/fr_ch/support/download-center/

1.2 Descricao dos simbolos dos acessoérios do Chiropro 3 Gen
Sym Descricao Sym Descricao
CE Marcacao CE com o numero do . Desinfetdvel em maquina de lavar
AKX organismo notificado. A térmica.
L o Simbolo geral de recuperagao/
E Data de expiragao. &O reciclavel

Nao reutilize.

¢

Recolha separada de equipamentos
eléctricos e electrénicos.

Esterilizado com 6xido de etileno.

Esterilizavel em autoclave até a
temperatura especifica.

Seguranca eléctrica. Peca aplicada do

'\ tino B. sl Fabricante.
[REF Numero de catalogo. [sN Numero de série.

:
3 ;Eg
I
3

Nao contém DEHP.

Codigo do lote.

®

Nao utilize se a embalagem estiver
danificada.




2 |dentificacao, utilizacao prevista e

notacao

2.1 Identificacao

O dispositivo Chiropro 3" Gen inclui um sistema
de mesa para implantologia dentdria que permite
controlar um micromotor dentario que acciona
uma peca de mao dentaria. Uma bomba
peristaltica transporta o liquido fisioldgico através
de uma linha de irrigacao estéril de utilizacao
Unica. A consola inclui um controlo de botao Unico
para definir os parametros e um controlo de pé
utilizado para ligar/desligar a bomba, para
navegar através das varias etapas do
procedimento selecionado e para controlar o
sentido de rotacao do motor. O visor LCD do
dispositivo mostra muitos parametros da
operacao, tais como a relacao de engrenagem da
peca de mao, a velocidade da broca, o valor do
bindrio e a definicao do fluxo de irrigacao.

2.2 Utilizacao prevista

Todos os dispositivos Chiropro de¥’ geracao
destinam-se a ser utilizados em implantologia
dentaria.

As consolas sao concebidas para operar um
micromotor dentario especifico que acciona
pecas de mao dentarias equipadas com
ferramentas adequadas para cortar tecidos duros
e moles na boca e para aparafusar implantes
dentarios.

O ambiente eletromagnético pretendido (de
acordo com a norma IEC 60601-1-2 ed. 4.0) é o
ambiente de uma unidade de cuidados de saude
profissional.

2.3 Populacao de pacientes
pretendida

A populagao-alvo de pacientes das consolas
Chiropro inclui qualquer pessoa que visite um

consultério dentdrio para receber tratamento de
acordo com a condicao médica pretendida. Nao
existe qualquer restricao relativamente a idade,
raca ou cultura do paciente. O utilizador previsto
¢ responsdvel por selecionar o dispositivo
adequado para o doente, de acordo com a
aplicacao clinica especifica.

2.4 Utilizador previsto

O Chiropro 3" Gen destina-se a ser utilizado
apenas por dentistas e cirurgioes-dentistas em
consultérios dentarios e hospitais.

2.5 Condicoes médicas
pretendidas

A implantologia dentaria é o tratamento eletivo
para substituir um ou mais dentes em falta. Os
dentes podem faltar por varias razoes, tais como
traumatismos, edentulismo parcial ou total e
caries avancadas que levam ao sacrificio do dente
porque os tratamentos de restauracao ja nao sao
possiveis.

A implantologia dentaria requer a preparacao do
maxilar para acomodar um implante dentario,
que é normalmente um parafuso de titanio
equipado com um pilar e uma coroa protética feita
de material ceramico que imita o dente natural
perdido.

Também estdao disponiveis solucoes protéticas
multi-dentes, normalmente suportadas por mais
do que um implante Unico.

2.6 Contra-indicacoes e
adverténcias para os doentes

Nao existe qualquer contraindicacao especifica
para a familia de dispositivos Chiropro quando o
dispositivo é utilizado como previsto.




2.7 Em caso de acidente

Em caso de acidente, o Chiropro 3™ Gen nao deve
ser utilizado até que a reparacao seja efectuada
por um técnico qualificado e treinado, autorizado
pelo fabricante.

Se ocorrer algum incidente grave relacionado
com o dispositivo, comunique-o a uma autoridade
competente do seu pais, bem como ao fabricante
através do seu distribuidor regional. Observe os
regulamentos  nacionais  relevantes  para
procedimentos pormenorizados.

2.8 Notacao e ligagoes dos

capitulos

- A B C, etc.
O texto precedido de uma letra
procedimento a efetuar passo a passo.
% Indica o resultado de um procedimento.

- (1), (2), (3), etc,
O texto precedido de um numero indica o texto

indica um

utilizado em conjunto com uma ilustracao.
» OK, Definicoes,etc.
O texto em negrito e italico indica elementos no
ecra, tais como botoes, menus, itens de menu,
areas de ecra, valores, campos quando sao
nomeados e nomes de ecra.
A fim de simplificar a notagao, neste manual:
« 0 "sentido dos ponteiros do reldgio” é
referido como "CW";
« "0 sentido contrdrio ao dos ponteiros do
relégio é designado por "CCW™";
* 0 modo de rotagao do micromotor para a
frente é designado por "FWD";
* 0 modo de rotacao inversa do micromotor é
designado por "REV";
« Aunidade de velocidade de rotacao "rotacoes
por minuto” é designada por "rpm”;
« A unidade de binario "newton centimetro” é
designada por "Ncm”;
« A unidade de controlo do micromotor &
designada por "DMX".



3 Seguranca do utilizador e do doente:
Adverténcias e precaucoes de utilizacao

/AN aviso

O aparelho deve ser utilizado por profissionais
de medicina dentaria qualificados, respeitando as
disposicoes legais em vigor em matéria de
seguranca, saude e prevencao de acidentes de
trabalho, bem como as presentes instrucoes de
utilizacao. Em  conformidade com estas
exigéncias, os operadores:

e S0 deve utilizar aparelhos que estejam em
perfeito estado de funcionamento; em caso
de funcionamento irregular, falha do liquido
de refrigeracao, vibragao excessiva,
aquecimento anormal, ruido anormal ou
outros sinais que possam indicar um mau
funcionamento do aparelho, o trabalho deve
ser interrompido imediatamente; neste caso,
contacte um centro de reparacao aprovado
pela Bien-Air Dental SA e peca ao pessoal de
assisténcia que efectue os trabalhos de
reparacao.

« Deve garantir que o dispositivo é utilizado
apenas para o fim a que se destina e deve
proteger-se a si proprio, aos seus doentes e
a terceiros de qualquer perigo.

e Qualquer modificacao do dispositivo médico
¢ estritamente proibida.

e Qualquer utilizacao diferente daquela a que
este dispositivo se destina é proibida e pode
ser perigosa.

Para evitar qualquer risco de explosao,
deve respeitar as adverténcias que se
seguem:

/AN aviso

De acordo com a norma IEC
60601-1:2005+A12012/AnexoG, os dispositivos
electrificados (motores, unidades de controlo,
acopladores e acessoérios) s6 podem ser
utilizados com seguran¢ca num ambiente médico
em que sao administradas ao doente misturas de
substancias anestésicas potencialmente
explosivas ou inflamaveis se
e Adistancia entre o motor e o circuito
respiratdrio anestésico for superior a 25 cm.
e 0O motor nao for utilizado em simultaneo com
a administracao de substancias anestésicas
ao doente.

Para evitar qualquer risco de choque

elétrico, deve respeitar as adverténcias

que se seguem:

/A Aviso

0 aparelho so deve ser ligado a uma rede de
alimentacao com uma ligacao a terra de
protecao.

Certifique-se sempre de que nao existe agua
por baixo da unidade antes de a ligar.

Deve seguir o procedimento de limpeza
definido no capitulo 11.2 Limpeza e
esterilizacao na pagina 35.

Todos os conectores devem estar secos
antes de serem utilizados. Certifique-se de
gue nao existe humidade residual resultante
da limpeza.

Nunca toque simultaneamente no doente e
na ligacao eléctrica da unidade. O sistema
nunca deve ser tocado pelo doente.

Nunca tente abrir o aparelho enquanto este
estiver ligado a rede eléctrica.

A ficha de alimentacao deve estar sempre
facilmente acessivel, uma vez que pode ser
utilizada para a desligar em caso de
problemas.




Para evitar qualquer risco de infegao,

deve respeitar as adverténcias que se

seguem:

A\ aviso

Para evitar qualquer risco de contaminacao,
controle o dispositivo através do pedal de
controlo apenas durante os procedimentos
cirtrgicos. Nunca toque no dispositivo
durante uma operacao clinica.

Deve seguir o procedimento de limpeza do
aparelho definido no capitulo 11.2 Limpeza e
esterilizacao na pagina 3b.

Deve seguir o procedimento de limpeza e
esterilizacao do manipulo definido no
capitulo 11.2 Limpeza e esterilizacao na
pagina 35.

Consulte sempre as instrugoes de utilizagao
dos acessorios para obter informacoes sobre
o procedimento de manutencao especifico.
Substitua sempre o lencol de protegao
esterilizado apds uma operacao, uma vez
que sao de utilizagao Unica.

Substitua sempre a linha de irrigacao apdés
uma operagao, uma vez que sao de utilizagao
unica.

Certifigue-se sempre de que a embalagem
da linha de irrigacao esta intacta antes de a
utilizar.

Para evitar qualquer risco de
sobreaquecimento do osso, deve
respeitar as adverténcias que se
seguem:

/N aviso

Se a bomba de irrigacao for utilizada e
regulada pelo dispositivo, verifique se a
bomba esta a funcionar corretamente antes
de iniciar o tratamento, bem como durante o
mesmo. O dispositivo nao foi concebido para
controlar o estado de funcionamento da
bomba nem para detetar possiveis falhas da
bomba.

Nao ha detecao de frasco de liquido
fisiologico vazio. Verifique sempre o
conteldo do frasco antes de o utilizar.
Nunca ponha a bomba a funcionar sem que a
linha de irrigacao esteja bem fixada.

Para evitar qualquer risco de

sobreaquecimento da consola ou do

motor, deve respeitar as precaucgoes

abaixo indicadas:

/\ cuipaDo

Certifiqgue-se sempre de que tanto o cabo
como o motor estao em boas condicoes.
Certifiqgue-se de que a mangueira do
micromotor nao esta dobrada.

Nao utilize o aparelho fora do intervalo de
temperatura de funcionamento.

Deixe o sistema arrefecer quando a
notificacao de alerta de sobreaguecimento
do motor estiver no ecra. Consulte o capitulo
10.17 Notificacoes de alerta para obter mais
informacoes.

Para evitar qualquer risco de ferimentos
(danos nos ossos, dentes, tecidos), deve
ter em atencao as seguintes precaucoes:

/\ cuiDADO

As definicoes predefinidas contidas no
dispositivo sao meramente indicativas. A
Bien-Air Dental SA nao pode ser
responsabilizada pelas mesmas.

Os valores de binario e velocidade
predefinidos servem apenas de orientacao.
Os valores de perfuracao utilizados devem
ser adaptados de acordo com as instrucoes
do fabricante do implante. Consulte sempre
as especificacoes do fabricante do implante
para definir as configuracoes da consola.
Verifiqgue sempre se os parametros
configurados correspondem a sua aplicacao
médica. Os parametros predefinidos podem
ser objeto de modificacdes sem aviso prévio.

Para evitar qualquer risco de reagcao
adversa dos tecidos, deve observar as
precaugoes abaixo indicadas:

/N cuipapo

Se for utilizada uma bomba de irrigagao,
utilize apenas uma linha de irrigacao
biocompativel recomendada pelo fabricante
e consulte as recomendacoes do fabricante
da bomba.



Para evitar qualquer perda de ligagao
sem fios, deve ter em atencao as
precauc¢des que se seguem:

/A cuipapo

« Certifiqgue-se de que nao existem obstrucaes,
tais como desarrumacao, mobiliario ou
outros itens, entre o pedal de controlo e a
consola. O pedal de controlo e a consola
devem estar sempre na mesma divisao.

¢ 0 pedal de controlo emite um sinal vermelho
quando a pilha esta fraca. Neste caso,
recomenda-se que termine a operagao em
curso e substitua as pilhas antes de iniciar
uma nova operacao.

Para evitar qualquer risco de ferimentos
e/ou danos materiais, deve respeitar as
adverténcias/precaucoes abaixo
indicadas:

/AN aviso

« Coloque o aparelho sobre uma superficie
plana capaz de suportar o seu peso. Pode
ser colocado numa mesa, num carrinho ou
em qualquer outra superficie, mas em caso
algum no chao.

 Utilize sempre os acessorios Bien-Air Dental
SA ou os recomendados pela Bien-Air Dental
SA.

/N cuipapo

¢ Nunca ligue uma peca de mao aum
micromotor em funcionamento.

¢ Nao desligue o aparelho enquanto o motor
estiver a funcionar.

e Verifique sempre se a tampa nao esta aberta
guando a bomba de irrigacao esta a
funcionar.

« Tenha cuidado com o risco de entalamento
ao fechar a valvula de irrigacao.

 Utilize apenas produtos e pecas de
manutencao originais Bien-Air Dental ou
recomendados pela Bien-Air Dental. A
utilizacao de outros produtos ou pecas pode
provocar falhas de funcionamento e/ou
anular a garantia.

Para evitar qualquer risco de
interferéncia electromagnética que
possa afetar os dispositivos médicos
implantaveis activos e os dispositivos de
vida sustentavel, deve respeitar os
avisos abaixo:

/A Aviso

« O dispositivo nao deve ser colocado nas
proximidades (30 cm) de outros dispositivos
de vida sustentavel.

e Os profissionais de medicina dentaria tém de
estar conscientes das potenciais
interferéncias electromagnéticas entre os
dispositivos dentarios electrénicos e os
dispositivos médicos implantdveis activos e
devem informar-se sempre sobre quaisquer
dispositivos implantados no doente.

« A utilizacao deste equipamento adjacente ou
empilhado com outro equipamento deve ser
evitada, uma vez que pode resultar num
funcionamento incorreto. Se tal utilizacao for
necessaria, este equipamento e o outro
equipamento devem ser observados para
verificar se estao a funcionar normalmente.

« O dispositivo nao se destina a ser utilizado
nas proximidades de equipamento cirurgico
de alta frequéncia.




Para evitar qualquer risco de

interferéncia electromagnética que

possa afetar o desempenho do

dispositivo, deve respeitar as

adverténcias que se seguem:

A\ aviso

Uma vez que a conformidade com a norma
internacional IEC 60601-1-2 nao garante
imunidade contra 5G em todo o mundo
(devido as diferentes bandas de frequéncia
utilizadas localmente), evite a presenca de
dispositivos equipados com redes celulares
de banda larga 5G no ambiente clinico ou
assegure-se de que a funcionalidade de rede
destes dispositivos estad desactivada durante
o procedimento clinico.

Nao deve utilizar equipamento de
transmissao de radio, telemdveis, etc., nas
imediacoes do aparelho, uma vez que isso
pode afetar o seu funcionamento. Devem ser
tomadas precaucoes especiais quando
utilizar fontes de emissao fortes, como
equipamento cirurgico de alta frequéncia e
outros dispositivos semelhantes, para
garantir que os cabos HF nao sao
encaminhados por cima ou perto do
dispositivo. Em caso de duvida, contacte um
técnico qualificado ou a Bien-Air.

0 equipamento de comunicagoes de RF
portatil (incluindo periféricos, como cabos de
antena e antenas externas) ndo deve ser
utilizado a menos de 30 cm (12 polegadas)
de qualquer parte do dispositivo, incluindo
cabos especificados pelo fabricante. Caso
contrario, podera ocorrer uma degradacao
do desempenho deste equipamento.

A utilizacdo de acessorios, transdutores e
cabos diferentes dos especificados, com
excecao dos transdutores e cabos vendidos
pela Bien-Air, pode resultar num aumento
das emissoes ou numa diminuicao da
imunidade.



4 Descricao

4.1 Visao geral do sistema Chiropro 3" Gen

FIG. 1
(1)  Tampa da bomba peristaltica (10)  Botao para inverter a rotacdo do micromotor
(2) Conector do pedal de controlo MX-i LED de3” geracao
(3) Marcacao (11) Botao "Programar” para passar a etapa
(4)  Suporte de suporte seguinte da operagao
(5) Interruptor principal (12)  Arranque do motor
(6) Caixa de fusiveis (13)  Conector do micromotor MX-i LED de 37 ©en
(7)  Conector de alimentacao eléctrica (14) Botao de controlo
(8) Micromotor MX-i LED®" Geracgao (15)  Ecra de controlo LCD
(9) Botao para iniciar/parar a irrigagao



4.2 Conjuntos fornecidos

Conjunto Chiropro 3™ Gen REF 1700708-001

Designacao NUmero REF

Unidade Chiropro de3” geracao (1x) 1600995-001
Micromotor MX-i LED de 3." geracao (1x) 1601008-001
Controlo de pé com 3 botdes (1x) 1600631-001
Cabo MX-i LED® Geragao (2m) (1x) 1601009-001
Folha de protecao esterilizada (2x) 1502329-002
Embalagem de 5 linhas de irrigagao estéreis descartaveis 1500984-005

Embalagem de 10 colares de fixagao para prender

para fixar a linha de irrigacao estéril a um cabo 1307727-010

Suporte para frasco de fluido (1x) 1303393-001

Suporte da peca de mao (1x) 1301575-001




Conjunto Chiropro 3™ Gen CA 20:1 L WL REF 1700890-001

Designacao Numero REF

Unidade Chiropro 3" Gen (1x)

1600995-001

Micromotor MX-i LED de 3." geracao (1x)

1601008-001

Controlo de pé sem fios + Dongle (1x)*

1601192-001

Peca de mao contra-angulo CA 20:1 L Micro-
Série (leve) (1x)

1600692-001

Cabo MX-i LED®’ Geracao (2m) (1x)

1601009-001

Folha de protecao esterilizada (2x)

1502329-002

Embalagem de 5 linhas de irrigacao estéreis descartaveis

1500984-005

Embalagem de 10 colares de fixagao para prender
para fixar a linha de irrigagao estéril a um cabo

1307727-010

Suporte para frasco de fluido (1x)

1303393-001

Suporte da peca de mao (1x)

1301575-001




Conjunto Chiropro 374 Gen CA REF 1700707-001

Designacao Numero REF

Conjunto Chiropro de®’ geracao (1x) 1700708-001

Peca de mao contra-angulo CA 20:1 L Micro-

Série (leve) (1x) 1600692-001

Conjunto Chiropro 374 Gen KM REF 1700737-001

Unidade Chiropro de3” geracao (1x) 1600995-001
Micromotor MX-i LED de 3." geracao (1x) 1601008-001
Controlo de pé com 3 botdes (1x) 1600631-001
Cabo MX-i LED®" Geragao (2m) (1x) 1601009-001
Folha de protecao esterilizada (2x) 1502329-002

Embalagem Kirschner/Meyer de 10 linhas estéreis descartaveis 1501635-010

Embalagem de 10 colares de fixagcao para prender

para fixar a linha de irrigacao estéril a um cabo 1307727-010

Suporte para frasco de fluido (1x) 1303393-001

Suporte da peca de mao (1x) 1301575-001

Conjunto Chiropro 374 Gen KM CA REF 1700736-001

Designacao NUmero REF

Conjunto Chiropro 3™ Gen KM (1x) 1700737-001

Peca de mao contra-angulo CA 20:1 L KM Micro-

Série (ligeira) (1x) 1600786-001

Conjunto Chiropro 37 Gen CA 20:1 L KM JAPAN REF 1700772-001

Designacao Numero REF

Conjunto Chiropro 3™ Gen (1x) 1700708-001

Peca de mao contra-angulo CA 20:1 L KM Micro-

Série (leve) (1x) 1600786-001




Conjunto para Chiropro 3rd Gen CA20:1 L KM WL JAPAN REF 1700908-001

Designacao Numero REF

Unidade Chiropro 3™ Gen (1x) 1600995-001
Micromotor MX-i LED de 3. geracao (1x) 1601008-001
Controlo de pé sem fios + Dongle (1x)* 1601192-001

Peca de mao contra-angulo CA 20:1 L KM Micro-

Series (leve) (1x) 1600786-001

Cabo MX-i LED®" geragao (2m) (1x) 1601009-001
Folha de protecao esterilizada (2x) 1502329-002
Embalagem de 5 linhas de irrigacao estéreis descartaveis 1500984-005

Embalagem de 10 colares de fixagao para prender

para fixar a linha de irrigagao estéril a um cabo USROG

Suporte para frasco de fluido (1x) 1303393-001

Suporte da peca de mao (1x) 1301575-001




4.3 Opcoes

Designacao Numero REF

Pedal de controlo com 3 botoes 1600631-001
Pedal de controlo sem fios + Dongle 1601192-001
Folha de protecao esterilizada 1502329-002
Embalagem de 10 linhas estéreis descartaveis de 3,5 m 1501738-010

Embalagem de 10 tubos estéreis descartaveis Kirschner/Meyer 1501635-010

Conjunto de irrigagao amovivel tipo Kirschner/Meyer
para CA 20:1 L KM e CA 20:1 L KM Micro- Series, composto por 10 1501621-010
anéis e 10 tubos

Embalagem de 10 linhas estéreis descartaveis 1500984-010
Suporte para garrafa de fluido 1303393-001
Suporte da peca de mao 1301575-001
Cabo MX-i LED®” Geracao (2m) 1601009-001

Embalagem de 10 colares de fixacao para fixar

a linha de irrigacao esterilizada a um cabo 1307727-010

Conjunto de 10 fusiveis T4.0AH 250 VAC com elevada capacidade

de rutura 1307312-010

Manipulo 1307031-001

4.4 Dados técnicos

Dimensoes C x L x A

Unidade Chiropro 3™ Gen 240 x 240 x 102 mm
Unidade Chiropro de®’ geracao (com suporte) 240 x 240 x 482 mm
Comando de pé (sem pega) 206 x 180 x 60 mm

Pedal de controlo (com pega) 206 x 200 x 155 mm

Controlo dos pés sem fios Largura x Altura x Profundidade (sem

gancho) 206 x 180 x 60 mm

Controlo dos pés sem fios Largura x Altura x Profundidade (com 206 x 200 x 155 mm

gancho)

Cabo do motor (REF 1601009) L20m
Cabo do pedal de controlo L29m
Micromotor MX-i LEDY 3 geracao 23 x 84 mm




Peso

Unidade Chiropro de?’ geragao 2,2 kg
Controlo de pé (sem pega e cabo) 830 ¢g
Controlo de pé (com pega e cabo) 877 g

Pedal de controlo sem fios (sem gancho, duas pilhas incluidas) 934 g
Suporte 115 ¢

Cabo 105 ¢
Micromotor MX-i LED de3” geracao 1104¢

Tensao eléctrica 100 - 240 VAC
Frequéncia 50-60 Hz
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Condicoes ambientais

Gama de temperaturas: 0°C/+40°C
Gama de humidade relativa: 10% - 80%
Intervalo de pressao do ar: 650 hPa - 1060 hPa
Gama de temperaturas: -20°C/+50°C
Gama de humidade relativa: 5% - 80%

Faixa de pressao do ar: 650 hPa - 1060 hPa

Temperatura de funcionamento

Gama de temperaturas: +b°C/+35°C

Gama de humidade relativa: 30% - 80%

Intervalo de pressao do ar: 700 hPa - 1060 hPa
/\ cuipapo

Nao utilize o Chiropro 3™ Gen fora do intervalo de temperatura de funcionamento.



Classificacao

Classe lla em conformidade com o Regulamento Europeu (UE) 2017/745 relativo aos dispositivos
meédicos.

Classe de isolamento elétrico
Classe | de acordo com a norma IEC 60601-1 (aparelhos protegidos contra choques eléctricos).

/\ cuipADO
0 aparelho sé deve ser utilizado pelo operador.

Pecas aplicadas (segundo a norma IEC 60601-1):

Micromotor MX-i LEDY€ 3 geracao REF. 1601008-001
Micro-série CA 20:1 L REF 1600692-001
Micro-Série CA 20:1 L KM REF 1600786-001
Linhas de irrigacao REF 1500984-010
Linhas de irrigagao KM REF 1501635-010

Grau de protecao contra infiltragoes

IP 41 (protecao contra a introducao de
: objectos de dimensao superiora 1 mm e
Unidade . ,
contra os pingos de 4gua (gotas que caem
verticalmente)).
Comando de pé IP X8
Pedal de controlo sem fios IP X6

22



Memoria

Armazenamento em memoria de definicdes de 5 passos, incluindo o ajuste da velocidade, binario,
direcao de rotacao, irrigacao e relacao de contra-angulo para cada passo.

Linguas
Inglés.
Suporte para frasco de liquido fisioldogico

Aco inoxidavel.

Bomba peristaltica

Débito da bomba De 30 a 130 mU/min. (5 niveis)
Linha de irrigacao Externo @ 5,60 mm
@ interno 2,40 mm
Espessura da parede 1,60 mm
Micromotor MX-i LED de®” geracao REF 2100245
Cabo MX-i LED de®’ geracao REF 2100163
Contra-angulo CA 20:1 L Micro-Series, luz REF 2100209
Contra-angulo CA 20:1 L KM Micro-Series, leve REF 2100209
/\ cuipabo

A utilizacdo do sistemna com outras pecas de mao, motores ou cabos nao foi validada/certificada (os
valores de velocidade e binario ndo sdo garantidos neste caso).

Lista de erros e resolugao de problemas

Consulte o capitulo "10 Lista de erros e resolugdo de problemas’na pagina 33.



4.5 Desempenho

Desempenho REF 1600995

. 0 . o
Regulacio da velocidade do motor Precisao + 5% na gama de velocidades 100 - 40°000

rpm (%)
Regulagao do binario do motor Binario ajustavel de 10% a 100% do binario maximo
Binario maximo do motor 5(+5%) Nem ()
Poténcia maxima do motor 95 (+10%) W (%)
Corrente LED maxima do motor 250 (+10%) mA rms
Gama de corrente maxima do LED do motor Nao ajustavel, sempre na intensidade maxima
Limitacao da saida da fonte de alimentacao <150W

5 niveis:

1 gota = 30ml/min

2 gotas = 60ml/min

Caudal de irrigagao
3 gotas = 90ml/min

4 gotas = 120ml/min

5 gotas = 150ml/min

(*) Medicao efectuada em combinacao com os motores MX-i LED®® Geracao 1601008 e MX-i LED 1600755, contra-
angulo CA 20:1 L Micro Series 1600692 e/ou pega de mao PML 1121 1600156. O bindrio maximo é medido a
1000 rpm com a irrigacao parada e corresponde a um bindrio maximo de 70 Ncm na ferramenta rotativa se o
motor for combinado com o contra-angulo CA 20:1 L Micro Series 1600692

De acordo com a norma IEC 80601-2-60, nao existe qualquer desempenho essencial associado a este
equipamento dentario
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4.6 Protecao ambiental e informac¢oes para a eliminagao

N

&

A eliminacao e/ou reciclagem dos materiais deve ser efectuada de acordo com a legislacao em vigor.

(5

| >4

Recolha separada de equipamentos eléctricos e electrdnicos e acessorios com vista a sua reciclagem.
Os equipamentos eléctricos e electrénicos podem conter substancias perigosas que constituem riscos
para a saude e para o ambiente.

O utilizador deve devolver o aparelho ao seu revendedor ou estabelecer contacto direto com um
organismo aprovado para o tratamento e recuperacao deste tipo de equipamentos (Diretiva Europeia
2012/19/UE).
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4.7 Compatibilidade electromagnética (descricao técnica)-
Emissoes e imunidade

Este controlo eletréonico estd em conformidade com as normas de seguranca eléctrica de acordo com a
norma IEC 60601-1-6, terceira edi¢ao, e com as normas de compatibilidade electromagnética de acordo
com a norma IEC 60601-1-2, quarta edigao.

Orientacoes e declaragao do fabricante - Emissoes electromagnéticas

O Chiropro 3™ Gen destina-se a ser utilizado no ambiente eletromagnético especificado abaixo. O

cliente ou o utilizador do Chiropro 3™ Gen deve certificar-se de que este é efetivamente utilizado nesse
ambiente.

Ambiente eletromagnético -

Teste de emissoes Conformidade orientacio

0 Chiropro 3™ Gen utiliza energia
RF apenas para 0 seu
funcionamento interno. Por
Emissdes RF CISPR 11 Grupo 1 conseguinte, as suas emissoes de
RF s3o muito baixas e nao sao
susceptiveis de causar qualquer
interferéncia em  equipamentos
electronicos préximos.

Emissoes de RF CISPR 11 Classe B 0 Chiropro deBa geracéo é adequado
para utilizacao em qualquer edificio,

Emissoes de harmonicas IEC

Classe A incluindo edificios residenciais e

61000-3-2 aqueles diretamente ligados a rede

publica de fornecimento de energia

Emissoes devidas a ﬂUtUaCéeS de de baixa tensao que abastece

tensao Conformidade edificios  utilizados  para fins
flutuacoes de tensao IEC 61000-3-3 residenciais.

Guia e declaracao do fabricante - Imunidade electromagnética

O Chiropro 3™ Gen destina-se a ser utilizado no ambiente eletromagnético especificado abaixo. O

cliente ou o utilizador do Chiropro 3" Gen deve certificar-se de gue este é efetivamente utilizado nesse
ambiente.
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Teste de imunidade

Nivel de teste IEC
60601

Nivel de
conformidade

Ambiente eletromagnético - orientacao

Descarga
eletrostatica
(ESD)

IEC 61000-4-2

+8 kV contacto
+2 kV ar
+4 KV ar
+8 kV ar
+15 kV ar

+8 kV de contacto
+2 kV ar
+4 kV ar
+8 kV ar
+15 kV ar

Os pavimentos devem ser de madeira,
betdao ou ladrilhos de ceramica. Se os
pavimentos estiverem cobertos com
material sintético, a humidade relativa deve
ser de, pelo menos, 30%.

Transitorios

+2 kV para linhas de

+2 kV para linhas de

eléctricos rapidos/ :{;Tter?ctscao alimentacao A qualidade da corrente eléctrica deve ser a
explosoes 1 KV para outras eléctrica de um ambiente comercial ou hospitalar.
IEC 61000-4-4 - P N.A.

linhas

+0,5 kV linha a linha | £0,5 kV linha a linha

+1 kV linha a linha +1 kV linha a linha

. #0.5 kV linha para a  +0.5 kV linha para a A qualidade da energia eléctrica da rede

Sobretensao terra terre deve ser a de um ambiente comercial ou
CElI 61000-4-5 +1 kV linha para a 1 kV linha para a

terra
+2 kV linha para a
terra

terra
+2 kV linha para a
terra

hospitalar.

Quedas de tensao,
interrupgoes curtas
e variacoes de
tensao nas linhas de
entrada da fonte de
alimentacao

linhas de entrada

0% UT para 0,5
ciclos,a0°, 45°,90°

135°, 180° , 225° ,
270° e 315°

0% UT para 1 ciclo e
70% UT para 25/30
ciclos a 0°

0% UT para 0,5 ciclo,
a0°,45°,90°,
135°, 180° , 225° ,
270° e 315°

0% UT para 1 ciclo e
70% UT para 25/30
ciclos a 0°

A qualidade da corrente eléctrica deve ser a
de um ambiente comercial ou hospitalar. Se

o utilizador do Chiropro 3™ Gen necessitar
de continuar a funcionar durante as
interrupcoes da rede eléctrica, recomenda-

se que o Chiropro 3™ Gen
recomendamos que o Chiropro 3 Gen seja

IEC 61000-4-11 0% UT para 250 O_% UTOOpara 250 3limentado por uma fonte de alimentacao
cielles = e ciclos a ininterrupta ou por uma bateria.

gz\pog 3 fr:;gunéerflccig Os campos magnéticos gerados pela
da rede eléctgica frequéncia da rede eléctrica devem situar-
frequéncia da rede 30 A/m 30 A/m se a niveis carateristicos de um local tipico

L num ambiente comercial ou hospitalar
eléctrica (50/60 Hz) tipico.
IEC 61000-4-8
Perturbacoes 3 VRMS 3 VRMS As intensidades de campo de
conduzidas 015MHz -80MHz | 0,15 MHz-80MHz | transmissores RF fixos, determinadas por
induzidas or 6 VRMS nas bandas| 6 VRMS em bandas| |, estudo eletromagnético do local, devem

POT 1sM ISM
campos RF 15 MHz - 80 MH 15 MH MH ser inferiores ao nivel de conformidade em
IEC 61000-4-6 g'w o EH z g'w o '1SEH Z | cada gama de frequéncias.
’ d ‘ ° a ‘ Poderao ocorrer interferéncias nas

Campos proximidades do equipamento assinalado

electromagnéticos
de RF irradiados
CElI 61000-4-3

3V/m
80 MHz - 2,7 GHz
80 % AM a 1 kHz

3V/m
80 MHz - 2,7 GHz
80 % AM a 1 kHz

com o simbolo seguinte:

()
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Ensaio de

imunidade

Campos de
proximidade de
equipamentos de
comunicagoes sem
fios RF

IEC 61000-4-3

Nivel de ensaio IEC
60601

Nivel de conformidade

Poténcia maxima .N|’vel. de ensaio de
Freq. de teste [MHZ] Wi imunidade
[V/m]
385 1.8 27
450 2 28
710,745,780 0.2 9
810,870,930 2 28
1720,1845,1970 2 28
2450 2 28
5240,5500,5785 0.2 9

Ambiente
eletromagnético -
orientacao

Distancia: 0.3 m

NOTA: UT é a tensao da rede eléctrica CA antes da aplicacao do nivel de ensaio.

a. As intensidades de campo de transmissores fixos, tais como estacoes de base para telefones
de radio (celulares/sem fios) e radios de campo moveis, radios amadores, emissoes de radio AM e
FM e emissoes de TV nao podem ser previstas teoricamente com exatidao. Para avaliar o ambiente
eletromagnético devido a transmissores RF fixos, deve ser considerado um estudo eletromagnético do

local. Se a intensidade de campo medida no local em que o Chiropro 3 Gen é utilizado exceder o nivel

de conformidade de RF acima mencionado, o Chiropro

. P . . - ~ . a ~
medidas adicionais, como a reorientacao ou a deslocacao do Chiropro de’ geragao.

3rd

Gen deve ser observado para verificar se
estd a funcionar normalmente. Se for observado um funcionamento anormal, poderao ser necessarias
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b Instalacao

FIG. 2 FIG. 3 FIG. 4 FIG. 5

FIG. 6 FIG. 7 FIG. 8 FIG. 9

FIG. 10 FIG. 11 FIG. 12
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5.1 Instale o sistema Chiropro de’ geracao
FIG. 1

A. Coloque o Chiropro 3" Gen numa superficie plana capaz de suportar o seu peso.

FIG. 2
B. A caixa de fusiveis pode ser aberta com uma chave de fendas. 100 - 240 VCA = fusivel T4.0AH 250
VCA REF 1307312-010.

Para substituir um fusivel, consulte o capitulo "11.4 Substituicao dos fusiveis‘na pagina 37.
C. Ligue o cabo de alimentacao (1) ao conetor (2).

Nota :
FIG. 3

D. Ligue o cabo do pedal de controlo a entrada prevista no painel traseiro, orientando o conetor e a
ficha através do pino de indice do conetor.

0 aparelho ¢é alimentado pela rede eléctrica (100 - 240 VAC / 300VA / 50-60Hz).
D' Se for utilizado um pedal de controlo sem fios, siga as instrucoes de utilizacao/guia de inicio rapido
REF. 2100443.

/\ cuipADo
* Nao levante o pedal de controlo segurando o cabo de ligacao.
+ Para desligar o cabo do pedal de controlo, puxe o conetor da tomada do cabo (1). Nao puxe o cabo
(2) sem desligar o conetor do cabo antes.
e Se for utilizado um pedal de controlo sem fios, siga as instrucoes de utilizacao/guia de inicio
rapido REF. 2100443.
FIG. 4

E. Ligue o cabo do micromotor MX-i LED de 3rd Gen a safda do motor, orientando o conetor e a ficha através do
pino de indice do conetor.

FIG. 5
F. Alinhe e fixe o suporte no alojamento previsto na parte de tras da consola e suspenda o frasco ou a
garrafa.

30



FIG. 6
G. Verifique a integridade da embalagem, bem como o prazo de validade da linha de irrigacao no
rétulo (1).

H. Retire a linha de irrigacdo estéril de utilizacado Unica (2) da sua bolsa.

FIG. 7
l. Ligue a linha de irrigacao ao tubo de pulverizacao da peca de mao ou do contra-angulo.

FIG. 8
J. Instale a cassete peristaltica (1) na bomba peristaltica (2).

Verifique se a cassete esta corretamente encaixada.

FIG. 9

K. Feche a tampa da bomba (3). Se houver resisténcia ao fecho, abra novamente a tampa e verifique o
posicionamento correto da cassete. Quando a tampa estiver corretamente fechada, o utilizador
devera ouvir um cligue.

FIG. 10
L. Perfure a tampa do frasco de liquido fisiolégico com a extremidade pontiaguda da linha de irrigacao
depois de retirar a tampa de protecao.

FIG. 11
M. Fixe a linha de irrigagcao no cabo do motor utilizando os 3 colares de fixagao REF 1307727-010.

5.2 Procedimento para ligar/desligar
O aparelho pode ser ligado e desligado com toda a seguranca, utilizando o interrutor principal do

Chiropro 3™ Gen.
Nota : O equipamento é alimentado pela rede eléctrica (100 - 240 VAC / 300VA / 50-60Hz).
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6 Vista geral da interface
6.1 Modos do Chiropro 3" Gen

O Chiropro de¥’ geracao permite visualizar e controlar os parametros de funcionamento através do ecra
LCD.
Um ecra Unico permite utilizar os seguintes modos:
FIG. 1
» Modo de funcionamento (para efetuar uma operacdo em 3 etapas)
Consulte o capitulo "7 Funcionamento” na pagina 26 para obter mais informagoes.
FIG. 2
» Modo de regulacao (para definir os parametros de funcionamento)
Consulte o capitulo "8 Definicoes” para obter mais informacoes.
FIG. 3
+ Modos especiais (para testar o sistema e repor as definicoes)
Para mais informacodes,consulte o capitulo "9 Modos especiais” na pdgina 31.
FIG. 4
A. Prima longamente o botdo rotativo (1) para alternar entre os modos Operation (Funcionamento) e
Settings (Definicoes).

Nota : Consulte as instrucoes de utilizacao

Consulte o capitulo "6.2 Vista geral das funcoes do botdo rotativo” abaixo para mais pormenores.
Consulte o capitulo "9 Modos especiais” na pagina 31 para aceder aos modos especiais.
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6.2 Visao geral das fungoes dos botoes rotativos

Nota : Qualquer acao do botao ou do pedal de controlo serd ignorada quando o motor estiver a funcionar.

Acao do botao Descricao

Rotacao CW

Aumente o valor atual, va para o elemento a direita

Rotacao CCW

Diminua o valor atual, va para o elemento a esquerda

Uma pressao breve
(Modo de funcionamento)

Avancar para o proximo passo programado, confirmar mensagens de erro

Uma pressao breve
(Modo de configuragao)

Introduza a definicao selecionada, valide e guarde o valor da definigao atual,
saia da defini¢cao atual, confirme as mensagens de erro

Uma pressao longa

Alternar entre os modos Operacgao e Definicoes

Pressao curta dupla

Entre em modos especiais (apenas quando a relacdo de transmissao é
selecionada no modo de defini¢coes)
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6.3 Alertas sonoros

Alerta sonoro Descricao

Um sinal sonoro curto Q;i\;i(t;aégé(iapi;;ng/i?\ié):;sagem para o passo seguinte e mudanca da direcao
Dois sinais sonoros curtos Desativar a rega e mudar a diregao de rotagao para REVERSE

Dois sinais sonoros longos Mudanca do passo programado de baixa velocidade para alta velocidade

Bips curtos alternados Notificacoes de alerta

Bips médios alternados Indicador de funcionamento do micromotor em REVERSE

Bips longos alternados Notificagao de falha do sistema

Nota : O modo de funcionamento é o modo de arranque predefinido.
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7/ Funclonamento

7.1 Descricao do ecra de operacao

FIG. 1

0 ecra Operation (Operacao) é diferente consoante o micromotor esteja parado ou em funcionamento e
consoante a etapa ativa.

Permite executar uma operacdo em 3, 4 ou 5 etapas predefinidas P1, P2, P3, P4, P5 (que podem ser
utilizadas, respetivamente, para programar definicoes para as fases de preparacao do 0sso, perfuracao,
rosca e insercao do implante) e apresenta as seguintes informacoes:

(1) Passo P1 (passo inativo, a preto)

(2) Passo P2 (passo inativo, a preto)

(3) Etapa P3 (etapa ativa, a verde)

Os passos P4 e P5 estao desactivados por defeito, consulte "Numero de passos’.capitulo "9 Modos
especiais” na pagina 31 para os ativar.

(4) Velocimetro

Nota : O valor da velocidade em tempo real é apresentado a preto quando o micromotor MX-I LEDIE 3

geragdo esta em funcionamento. O valor da velocidade maxima armazenada é indicado a ciano quando

o micromotor MX-i LED de 3rd Gen ndo esta a funcionar, nos passos P1 e P2

(5) Torquimetro

Nota : O torguimetro soé é visualizado quando a velocidade do micromotor é inferior a 100 RPM nas
etapas P1 e P2.
(6) Relacao de contra-angulo

Nota : A relacdo de contra-dngulo é de cor ciano para a transmissao direta e de cor verde para as
engrenagens de redugao.
(7) Gréfico de barras para o binario

Nota : O grafico de barras de binario so é apresentado quando a velocidade do micromotor é inferior a
100 RPM.

(8) Simbolos das definicoes de funcionamento

Consulte o capitulo "8 Definicoes” para obter detalhes sobre o ajuste das definicoes.
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7.2 Efectue uma operacgao, passos P1 e P2

FIG. 2

A. Opere premindo o pedal de controlo para regular a velocidade do micromotor MX-i LEDde 3° geracao.
% Os simbolos dos passos inactivos desligam-se quando o motor estd em funcionamento.

% O velocimetro apresenta o valor da velocidade em tempo real a preto.

Nota : As definicoes de cada passo sao restauradas a partir das ultimas definicoes utilizadas no passo
correspondente, excluindo as definicoes rapidas efectuadas diretamente no modo de funcionamento.

No modo REVERSE, o simbolo da direcdo de rotacdo ) pisca e é emitido um alerta sonoro (bips médios
alternados). O valor do binario é automaticamente aumentado no modo REVERSE quando o medidor
de bindrio é apresentado. O valor do bindrio pode ser aumentado de 0 a 10 Ncm, consulte "Valor de
aumento do bindrio em marcha atras’, capitulo "? Modos especiais” na pagina 31 para o ajustar.

As accoes nos botoes do pedal de controlo nao tém efeito quando o micromotor esta a funcionar.

FIG. 3

B. Se necessario, solte o pedal de controlo para executar as seguintes acgoes:

% O velocimetro (1) apresenta a velocidade maxima alcancavel do micromotor definida em ciano.

* Rode o botao para a esquerda ou para a direita para aumentar ou diminuir, respetivamente, a
velocidade maxima alcancéavel do micromotor (modo de ajuste rapido).
% O velocimetro fica ciano e exibe a velocidade maxima alcancavel do micromotor definida (1).

Nota : A alteracao do binario nos passos P1 ou P2 s6 pode ser efectuada através do modo Definicoes
¢ Prima longamente o botao para alterar as definicoes de funcionamento.
W E apresentado o modo Definicoes.

Consulte o capitulo "8 Definicoes” para obter mais informacoes.
e Prima longamente o botao laranja para ativar o aumento de bindrio de 5 Ncm.

Nota : O aumento de bindrio sé pode ser ativado quando o torquimetro é apresentado no modo de
Operacao, em passos de baixa velocidade (<100 RPM).

C. Prima brevemente o botao laranja do pedal de controlo ou o botdo para passar ao passo seguinte.
% O simbolo do passo seguinte fica verde e as definicoes do Ultimo passo utilizado sao restauradas.

Nota : As accoes nos botoes do pedal de comando nao tém efeito quando o micromotor esta em
funcionamento.

A alteracao do bindrio nos passos P1 ou P2 sé pode ser efectuada através do modo Definicoes.

O aumento do bindrio sé pode ser ativado quando o torquimetro é apresentado no modo de operacao,
em passos de baixa velocidade (<100 RPM).

Por razoes de seguranca, o icone de definicao de velocidade fica vermelho e pisca juntamente com o
velocimetro durante 2 seqgundos quando se muda de um passo de baixa velocidade para um passo de
alta velocidade (=100 RPM).
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7.3 Efectue uma operacao, passos P3, P4 e P5
FIG. 4

A. Nas etapas P3 (1), P4 e P5, opere premindo o pedal de controlo para regular a velocidade do
micromotor MX-i LED de®’ geracao.

% Todos os simbolos das etapas inactivas se desligam quando o motor estd em funcionamento.

% 0O velocimetro (2) indica o valor em tempo real.

% O torquimetro (3) apresenta o valor em tempo real.

% A barra de binario (5) mostra a relacdo entre o valor de binario em tempo real (representado por

pontos cianos quando o micromotor estd a funcionar) e o binario maximo atingido (representado por
pontos verdes).

As configuracoes de cada passo sao restauradas a partir das ultimas configuragoes usadas no passo
correspondente, excluindo configuracoes rapidas feitas diretamente no modo de operacao.

No modo REVERSE, o simbolo do sentido de rotacdo 2 pisca e é emitido um alerta sonoro (bips médios
alternados). O valor do binario é automaticamente aumentado no modo REVERSE quando o medidor
de binario é apresentado. O valor do binario pode ser aumentado de 0 a 10 Ncm, consulte "Valor de
aumento do binario em marcha atras’, capitulo "? Modos especiais” na pagina 31 para o ajustar.

As accoes nos botoes do pedal de controlo nao tém efeito quando o micromotor esta a funcionar.

B. Se necessario, solte o pedal de controlo para executar as seguintes acgoes:

% 0 torquimetro (3) apresenta o valor maximo alcancado juntamente com o simbolo M=x (4).

% Os pontos da barra de binario (5) que eram apresentados a ciano ficam pretos, exceto o ponto do
valor maximo que fica verde.
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* Rode o botao para a esquerda ou para a direita para aumentar ou diminuir, respetivamente, o
binario maximo alcancavel do micromotor (modo de ajuste rapido).
% O torquimetro (3) fica ciano e exibe o binario maximo alcancavel do micromotor definido.

Nota : A alteracdao da velocidade nos passos P3, P4 e P5 so pode ser efectuada através do modo de
ajuste.

¢ Prima longamente o botao para alterar as definicoes de funcionamento.
Consulte o capitulo "8 Definicoes” para obter mais informacoes.

« Prima longamente o botao laranja para ativar o aumento de binario de 5 Ncm.

Nota : O aumento de binario sé pode ser ativado quando o torquimetro é apresentado no modo de
Operacao, em passos de baixa velocidade (<100 RPM).

C. Prima brevemente o botao laranja do pedal de controlo ou o botao para passar ao passo seguinte.

% O simbolo do passo seguinte fica verde e as definicoes do Ultimo passo utilizado sao restauradas.

Nota : As accoes nos botoes do pedal de comando nao tém efeito quando o micromotor esta em
funcionamento.

A alteracdo do bindrio nos passos P1 ou P2 sé pode ser efectuada através do modo Definicoes.

0 aumento de bindrio sé pode ser ativado quando o torquimetro é apresentado no modo de operacao,
em passos de baixa velocidade (<100 RPM).

Por razoes de seguranca, o icone de definicao de velocidade fica vermelho e pisca juntamente com o
velocimetro durante 2 sequndos quando se muda de um passo de baixa velocidade para um passo de
alta velocidade (=100 RPM).
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8 Definicoes

FIG. 1

0 modo Settings (Definicoes) permite alterar todos os parametros de cada passo. Acede-se a este
modo premindo longamente o botao a partir do modo de funcionamento e sai-se do mesmo premindo
longamente o botao ou fazendo funcionar o motor. Todas as alteracoes efectuadas neste modo sao
automaticamente guardadas para o passo correspondente.

Nota : O sentido de rotacao e os simbolos do nivel de rega diferem consoante as definicoes actuais.

A. A partir do menu do modo Definicoes, navegue através dos parametros de funcionamento rodando
0 botao CW ou CCW.

% 0 simbolo do pardmetro selecionado (1) esta envolto num quadrado ciano e uma seta aponta para
ele.
B. Se necessario, prima brevemente o botao laranja do pedal de controlo para passar ao passo
seguinte sem voltar ao modo de operacao.
% 0 modo Definicdes ainda é apresentado, o simbolo do passo seguinte fica verde e as ultimas
definicoes utilizadas no passo sao restauradas.

C. Prima brevemente o botdo para alterar a definicao do parametro selecionado (submodo de
definicdo).

% O submodo de definicao selecionado é apresentado.

8.1 Velocidade do micromotor MX-I LED de?’ geragao

A. No menu do modo Defini¢des, selecione o simbolo "% e prima brevemente o botdo para alterar a
velocidade maxima alcancavel.

FIG. 2

B. Rode o botao CW ou CCW para aumentar ou diminuir, respetivamente, a velocidade maxima
alcancavel do micromotor.

% O velocimetro (1) apresenta a velocidade méaxima alcancavel definida.
C. Prima brevemente o botao para sair da definicao da velocidade.

% A nova velocidade maxima alcancdvel é guardada e o menu do modo Definicoes é novamente
apresentado, FIG. 1.
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8.2 Binario do micromotor MX-I LED de 37d Gen

A. No menu do modo Definicdes, selecione o simbolo @ e prima brevemente o botao para alterar o
bindrio maximo alcancavel.

FIG. 3

B. Rode o botao CW ou CCW para aumentar ou diminuir o binario maximo alcancavel do micromotor,
respetivamente.

% O torquimetro (1) apresenta o bindrio maximo alcancavel definido.
C. Prima brevemente o botao para sair da definicao do binario.

% O novo bindrio maximo alcancavel é guardado e o menu do modo Settings (Definicdes) é novamente
apresentado, FIG. 1.

8.3 Direcdo de rotacido do micromotor MX-i LED de 3™ Gen

A. No menu do modo Definicoes, selecione o simbolo ®e prima brevemente o botao para alterar o
sentido de rotacao.

Nota : O sentido de rotacao e os simbolos do nivel de irrigacdo diferem consoante as definicoes actuais.

B. Rode o botao CW ou CCW para alternar entre a rotacao do micromotor para a frente Q.J e para tras
.EJ
C. Prima brevemente o botdo para sair da definicao do sentido de rotacao.

% Adirecao de rotacao é guardada e o menu do modo Definicoes é novamente apresentado.

Nota : O valor do bindrio é automaticamente aumentado no modo REVERSE quando o torquimetro é
apresentado. O valor do bindrio pode ser aumentado de 0 a 10 Ncm, consulte o capitulo 9, "Valor de
aumento do binario em marcha-atras” na pagina 31 para o ajustar.
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8.4 Nivel deirrigagcao
A. No menu do modo de defini¢coes, selecione o simbolo *** e prima brevemente o botao para alterar o
nivel de irrigagao.

Nota : O sentido de rotacao e os simbolos do nivel de irrigacao diferem consoante as definicoes actuais.

FIG. 4
B. Rode o botao para a esquerda ou para a direita para definir o nivel de rega (1).

Sao possiveis b niveis de regulacao:
30 ml/min, 60 ml/min, 90 ml/min, 120 ml/min, 130 ml/min.

Nota : Quando definir o nivel de rega para OFF, todos os pontos (1) sdo apresentados a preto. O nivel de
irrigacao estd desligado quando a irrigacao é completamente desligada por meio do botao azul do pedal
de controlo, independentemente do passo ativo. Neste caso, o simbolo OFF é apresentado no modo de
funcionamento. A rega é considerada como uma definicdo rapida e, por isso, € ligada quando recomeca
a partir do passo P1.

C. Prima brevemente o botdo para sair da definicao do nivel de irrigacao.

% O nivel deirrigacao é guardado e o menu do modo Definicoes é apresentado novamente.

8.5 Relacao de contra-angulo

A. No menu do modo Definicoes, selecione o simbolo O c prima brevemente o botao para alterar a
relagao de contra-angulo.

B. Rode o botao CW ou CCW para alterar a relacao de contra-angulo.

Nota : A relacdo de contra-dngulo é de cor ciano para a transmissao direta e de cor verde para as
engrenagens de redugao.

C. Prima brevemente o botao para sair da definicao da relagao de contra-angulo.
% Arelacdo de contra-angulo é guardada e o menu do modo Definicoes é novamente apresentado.
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9 Modos especiais

Os modos especiais permitem-lhe, pela seguinte ordem
e Visualizar a versao do software;
e Testar oecra LCD;
+ Definir o numero de passos (3, 4 ou 5);
» Definir o valor do binario de inversao;
« Reponha as definicoes de fabrica.

Nota : Premir o pedal de controlo nao tem qualquer efeito nos modos especiais

A. A partir do modo de operacao, prima longamente o botao rotativo para aceder aos modos de
configuracgao.

% O modo Definicoes é apresentado.

FIG. 1

B. Rode o botdo CW ou CCW para selecionar o simbolo da relacao de contra-angulo (1).

% 0O simbolo da relacao de contra-angulo esta envolto num quadrado ciano e uma seta aponta para
ele.

Versao do software

FIG. 2
C. Prima duas vezes brevemente o botao para aceder a modos especiais.

% O simbolo da relacdo de contra-angulo (3) fica azul para o diferenciar do simbolo ciano de alteracao
da relacao.

% Aversao do software é apresentada da seguinte forma:

(1) Versao principal
(2) Versao menor

Teste do ecra LCD

FIG. 3
D. Prima brevemente o botao para testar o ecra LCD.

% Todos os pontos sdo apresentados a preto, exceto o simbolo da relacdo de contra-angulo @° (1).
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Numero de passos

E. Prima brevemente o botao para definir o numero de passos.
% E apresentado o ecra do niumero de passos.

F. Rode o botao CW ou CCW para apresentar alternativamente o texto 3, 4 ou b.

G. Prima brevemente o botao para definir o niumero de passos.

Valor do aumento do bindrio em marcha-atras

O reforco de binario em marcha-atras permite um aumento automatico do valor do binario quando esta
no modo REVERSE, de modo a facilitar a rotacao da broca quando esta presa.

H. Prima brevemente o botao para definir o valor do impulso de binario inverso.
% E apresentado o ecra de aumento do bindrio inverso.

I. Rode o botao CW ou CCW para apresentar alternativamente o texto 0, 5 ou 10.

J. Prima brevemente o botao para definir nenhum valor de impulso quando é apresentado 0, ou prima

brevemente o botao para definir respetivamente um valor de impulso de 5 Ncm ou 10 Ncm gquando
¢ apresentado 5 ou 10.

Reposicao das definicoes
FIG. 4

K. Prima brevemente o botao para visualizar o ecra de reposicao das definicoes de fabrica.
W E apresentado o ecra de reposicao das definicoes de fabrica.

L. Rode o botdo CW ou CCW para apresentar alternativamente o texto reConjunto yes (sim) ou
reConjunto no (ndo) (1).

0 texto " reset no" é apresentado por predefinigao.

M. Prima brevemente o botao para restaurar as definicoes de fabrica quando o texto " reConjunto yes”

for apresentado, ou prima brevemente para voltar ao modo Settings (Definicées) quando o texto "
reConjunto no" for apresentado.

W

A reposicao pode demorar até 2 segundos. Entretanto, o simbolo E ¢ apresentado e o texto yes é
desligado. Quando a reposicao estiver concluida, o modo Definicdes é novamente apresentado.
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Nota : Premir o pedal de controlo nao tem qualquer efeito nos modos especiais.
Percorra todos os modos especiais para voltar a visualizar o modo Definicoes.
Por predefinicdo, é apresentado o texto Nao repor.




10 Lista de erros e resolucao de problemas

10.1 Notificacoes de alerta (em funcionamento)

Descricao do alerta

Sobreaquecimento do motor

A

if§
-

Mensagem Causa do alerta

Exigéncia excessiva de poténcia do

Dde 3°

micro-motor MX-I LE geracgao.

Acao
Evite uma utilizacao
prolongada. Deixe o

sistema arrefecer.

Pedal de libertacao [pedal de
controlo]

- B>

- O pedal de controlo é premido quando
acede aos submodos de defini¢coes.

- 0 pedal de controlo é premido durante
o0 arranque do dispositivo.

- 0 pedal de controlo é premido apés a

- Confirme a definicao
premindo o botao.

- S